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SHIFT LIGHT
FLASH FUORIGIRI
LED BAR
BARRA LED
p i,
BEST LAP km/h
g BEST LAP LED
DISPLAY g D 1 ] 4 54 DDS = LED MIGLIOR GIRO
A BACKLIGHT SWITCH KEY
. g TASTO GESTIONE
KEYPAD RETROILLUMINAZIONE
ST 5: 8]30.04 15:23:49 [1z.ov | .
o SCREEN CHOICE KEY
_ TASTO DI SCELTA
> 5 DELLA SCHERMATA
7 | -
% $
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Generic support plate or Starlane optional plate Black rubber washers (important: check orientation)

Piastra di supporto generica o staffa accessoria Starlane Rondelle in gomma nera (importante: controllare l'orientamento)

\

Aluminium washer
Rondella in alluminio

The plate hole must be 12.5
mm large
Il foro nella piastra deve
essere largo 12,5 mm

-

Locking yvasher , Generic support plate or Starlane optional plate
Rondella di fissaggio Piastra di supporto generica o staffa accessoria Starlane
(8 D) %. (8 9 D
% F % $& %. % : F $
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USB Pendrive socket
Presa Chiavetta USB

150 cm extension
cable supplied with
temperature sensor

Prolunga 150 cm

Power Supply / CAN BUS /
Alimentazione / CAN BUS
I
+
‘ ! Green Extension cable
Verde Prolunga
1
RPM1 black extension
cable
Prolunga RPM1 nera
[
Violet
y, Viola

01:14.54/005

Vehicle 12V Battery
Batteria 12V Veicolo

RPM2 black extension
cable with blue cap
Prolunga RPM2 nera

Starlane cooler con terminale blu

temperature sensor
Sensore temperatura
liquido Starlane

fornita con sensore
temperatura
Sleeve

Manicotto

Giallo
Yellow

n

Thermocouple input available on the optional
adaptor for exhaust or oil temperature.

Ingresso termocoppia disponibile sull'adattatore
opzionale per temperatura scarico o olio.

Starlane Optional Battery or Battery Case
Batteria Accessoria Starlane o Portabatterie

Speed sensor
Sensore velocita

Engine Speed: Use RPM1 extension
cable for A and B1 connection options.
See section «Connecting the engine
RPM reading wire»

Regime Motore: Usare prolunga RPM1
per rilevamento con le opzioni A e B1.
Vedi sezione «Collegamento del filo di
segnale regime motore»

Engine Speed: Use RPM2 extension
cable for B2 connection option.

See section «Connecting the engine
RPM reading wire»

Regime Motore: Usare prolunga RPM2
per rilevamento con l'opzione B2.

Vedi sezione «Collegamento del filo di
segnale regime motore»
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BEST LAP LAP | km/h

01:14.5405

01:15.1 8%

S: 8(30.04 152349

USB Pendrive socket
Presa Chiavetta USB

-/mrr

\%

GPS
TECHN®L®GY

Weld to the factory harness Throttle position sensor signal wire
Saldare al filo di segnale sensore farfalla acceleratore del cablaggio originale

FRONT SUSPENSION

SOSPENSIONE TPS
ANTERIORE

A1¥l NI 3avin

o

[ |
?

‘;;/

&)
N L Free analog input for optional sensors § ;!;
REAR SUSPENSION Ingresso analogico libero ; S
SOSPENSIONE per sensori opzionali SH
POSTERIORE g
<
Speed sensor Mﬁ@%ﬂm_‘j l
Sensore velocita
ml -
Starlane cooler temperature sensor Thermocouple type K

Termocoppia tipo K

ammH]]ﬂ]]]ﬂ]ﬂ]E::

Sensore temperatura liquido Starlane

RPM

on Athon user manual

:| Engine Speed: follow the instructions

0
>
z
[}
=
0

Regime Motore: seguire le indicazioni
— del manuale di Athon

(il

RID-WBO2: wide band oxygen sensor CAN BUS module
RID-WBQO2: modulo CAN BUS per sonda lambda lineare

12V Battery
cAN B Batteria 12V
N Analog 0-5V Lambda output
LeuT| = Uscita analogica Lambda 0-5V
A2
™ Free analog inputs for optional sensors
A3 Ingressi analogici liberi
A4l per sensori opzionali

RID-WB@®2
%CAN
Free analog inputs for optional sensors
Ingressi analogici liberi
per sensori opzionali

1L

> >
o=

RID-A
o s RID-A: additional channel CAN BUS module
Xygen Sensor RID-A: modulo CAN BUS per canali addizionali
Sonda Lamda
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Option B1 Option B2
Opzione B1 Opzione B2
RPM2 extension cable 4cm
8 Turns Prolunga RPM2
8 Spire
AP Blue Cap
Cappuccio Blu

RPM1 extension cable
Prolunga RPM1

Internal coil
Bobina interna

External coil
Bobina esterna

@
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GPS-PRO GPS-PRO
ID: ATHON_GPS-PRO V 01.08 ID: ATHON_GPS-PRO V 01.08
¥ ‘
014 0/ #/0 +, #/0 +,/ 0140/
7 & F $- N % $ > F% -
3 S (
% - ' ( -
$ D $D
Memory System Info

*

ATHON_GPS-PRO
Firmware: 02.30
S/N: A300000000 - 1111

www.starlane.com
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BEST LAP LAP | kah Analysis
00:00.00--- ors
- e

00:00. DD

S: 8[30.04 15:23:49

[12.0v

Power Management

Communications

Alarms

ENTER

o) (el
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Analysis Options
Memory Intermediates Relative
GPS 10
- o s o
2 sec. Power quagement Measuring System Metric
Communications Led Bar Start (RPM) 5000
Alarms Shift Light (RPM) 16000

Options
Intermediates

Freeze Time secs

RPM Divisor

Timezone Diff. HRS
Measuring System

Led Bar Start (RPM)
Shift Light (RPM)

Relative
0.5
0.0

Metric
5000
16000

][ 0 ] mmm [

to Adjust the value to confirm

per modificare il valore

per confermare
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Analysis Options
Memory Intermediates Relative
GPS Freeze Time secs 10
=»> ns =»> S gg
2 sec. Power quagement Measuring System Metric
Communications LED Bar Start (RPM) 5000
Alarms Shift Light (RPM) 16000

Options
Intermediates
Freeze Time secs
RPM Divisor
Timezone Diff. HRS
Measuring System
LED Bar Start (RPM)

Shift Light (RPM)

Relative
10
=
0.0
Metric
5000
16000

(][ & Jmmme [

to Adjust the value to confirm
per modificare il valore per confermare
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Analysis Options
Memory Intermediates Relative
GPS Freeze Time secs 10
Setup RPM Divisor 0.5
9 Power Management Measuring System Metric
SEC. Communications LED Bar Start (RPM) 5000
Alarms Shift Light (RPM) 16000

Options
Intermediates

Freeze Time secs

RPM Divisor

Timezone Diff. HRS
Measuring System

LED Bar Start (RPM)

Shift Light (RPM)

Relative
10
0.5
0.0 ]
Metric
5000
16000

(0] 0 ] =y

to Adjust the value
per modificare il valore

ENTER

to confirm
per confermare
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Analysis Options
Memory Intermediate Relative
GPS Freeze Time secs 10
Setup RPM Divisor 0.5
= Options =»> Timezone Diff. HRS 0.0
2 seC Power Management Measuring System i
$ Communications
Alarms

Options
Display Type Best Lap
Freeze Time secs 10
RPM Divisor 0.5
Timezone Diff. HRS 0.0 @ ~
Measuring System Metric
LED Bar Start (RPM) EIM | to Adjust the value to confirm
Shift Light (RPM) 16000 per modificare il valore per confermare
* E
$ D ? D
Analysis Options
Memory Intermediate Relative
GPS Freeze Time secs 10
Setup RPM Divisor 0.5
= Options = Timezone Diff. HRS 0.0
7 SEC Power Management Metric
: Communications LED Bar Start (RPM) 5000
Alarms Shift Light (RPM) 16000

Display Type
Freeze Time secs
RPM Divisor
Timezone Diff. HRS
Measuring System
LED Bar Start (RPM)
Shift Light (RPM)

Options

Best Lap
10
0.5
0.0
5000
16000

(6] 6] s

to Adjust the value to confirm
per modificare il valore per confermare
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Power Management
Communications
Alarms

Power Management
Power Off Time min 10

Light Turn off mins 1
Light Intensity 1
LED Bar Full LED
Power Saving ON

Power Management

Power Off Time min 10

1
Light Intensity 1
LED Bar Full LED

Power Saving ON

Power Management

Power Off Time min 10
Light Turn off mins 1
1
LED Bar Full LED
Power Saving ON

Power Management

Power Off Time min 10
Light Turn off mins 1
Light Intensity 1

Full LED
Power Saving ON

ATHON GPS will power off automatically if inactive for the time set. Set 0 to disable
the Auto Power Off.

ATHON GPS si spegne automaticamente se rimane inattivo per il tempo impostato.
Impostare 0 per disattivare I'Autospegnimento

[amsn]»[ 0 J[ {} ] =
to adjust the value to confirm
per modificare il valore per confermare

The Backlight will turn off after the time set. Set 0 to disable the Auto Power Off
of the Backlight.

La Retroilluminazione si spegnera dopo il tempo impostato. Impostare 0 per
disattivare I'Autospegnimento della Retroilluminazione.

[ENTER]*[ 0 ][ G ] _
to adjust the value to confirm
per modificare il valore per confermare

Set the Backlight intensity to a value between 1 and 4. Set 0 to disable the Backlight.
Impostare l'intensita della Retroilluminazione ad un valore tra 1 e 4. Impostare 0
per disattivare la Retroilluminazione.

[ENTER]*[&]{G]—
to adjust the value to confirm
per modificare il valore per confermare

Full LED: The LED Bar is filled completely - La Barra LED viene riempita completamente
Sigle LED: One LED turns on at a time - Viene acceso un LED alla volta

Shift Light: Shift Light only - Solo Flash di fuorigiri

Off: The LED Bar and the Shift Light are completely off. Sia fa Barra LED che il Flash fuorigiri
sono inattivi

e (6 &)t

Power Management
Power Off Time min 10
Light Turn off mins 1
Light Intensity 1
LED Bar Full LED

Power Saving ON

to confirm
per confermare

to adjust the value
per madificare il valore

If ON, ATHON GPS switches the LED Bar to Single LED mode when the battery is almost flat.
Se QN, ATHON GPS imposta la Barra LED in modalita Sigle LED quando la batteria &
quasi scarica.

[ENTERJ‘[ 3 J[{}J—
to adjust the value to confirm
per modificare il valore per confermare




A $ -
@ $%$
- %
# 1?7< %
1 ? =
62
A %
I ? %
8 %((.
? 8 %((.
& % %
I 2 8
? 8 %((.
?99;
I
6F

/>
@ %
D
_ * *
# 1?7<
1 ? =
62
A %
8 %((.
? 8 %((.
& %
? 8
? 8 %((.
?7% &

6F

? %

%

%



17
+ - % %
% 3% ' - I % $ 3" -
3 ( 3 ( -
$ % -
$
7 9 %
% -
" $ )
% 33 D / %
$: 3D
Analysis GPS Status
e b
Options + Save FL/Interm. +

2 sec.

Finish Line Search S8 0 11:26 0
Start Search? " START YOUR LAP
to confirm
per confermare

Get in the track and start your first lap to automatically set the finish line*.

Entrare in circuito e iniziare il primo giro per acquisire automaticamente il traguardo®.

During the first lap the display will show you every straight recognition and, when you close the second lap,
the laptimer will start automatically.

Durante il primo giro il display indichera il riconoscimento di ogni rettilineo e, alla chiusura del secondo giro,
il cronometro partira automaticamente.

*or press 0 to cancel .
* oppure premere per annullare l'operazione
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Leam Positions
Save Finish line/lr

Load Track Coordinates
ENTER

Setup
Options

Power Management
Communications
Alarms

ENTER

2 sec.

Learn GPS Pos.

E"TE“] Ok to clear pos.?

km/h

0

BEST LAP | LAP km/h BEST LAP | LAP
00:00.00—-— s 00:00.00---
-
INTERMED. 1 INTERMED. 2
S: 8[30.09 14:41:39 s: B[30.09 14:42:09

12.0v

(e R oy

ENTER CANC

to acquire the  to move to the
position. following point
per acquisire  Without acquiring
la posizione. ~ the current one
per passare al punto

posizione.

to acquire the  to move to the following point without
position. acquiring the current one.

per acquisire la - per passare al punto sucessivo senza
acquisire il corrente.
BEST LAP

00:00.00-—-

LAP | kmih

0

sucessivo senza
acquisire il corrente.

INTERMED. 3

BEST LAP LAP

00:00.00——-
FINISH LINE

S: 8[30.09 14:45:15 12.0v

e

to acquire the  To resume the procedure from INTERMEDIATE 1

///V S: B[30.05 14:43:46 T2V

to acquire the  tomove to the following point

position. without acquiring the current one.
per acquisire la per passare al punto sucessivo
posizione.

senza acquisire il cormente.

to exit the procedure without acquiring

position. without acquiring the Finish Line press the coordinates.
per acquisire la  per riprendere la procedura dail’ INTERMEDIATE 1 PIEMEE per uscire dalla procedura senza
posizione. senza acquisire il traguardo. acquisire le coordinate.
7 % < % $ -
$ $% 7 Q %
1 _ ( *k * %
% F 5 % D o-
$6%3% ) 7 I 6

$%




GPS Status
Learn Positions
Save Finish line/Intermediates

Load Track Coordinates
ENTER » ENTER

»

2 sec.

Power Management
Communications

(0] 6] —> ]

to choose a free track to confirm
per scegliere un circuito libero  per confermare

! 8
A < - -
$ 7 %
7 $ ! %
1
3 0 -11. (
1
% 30 -11.(

GPS Status
Learn Positions
Save Finish Line/Intermediates

Set i

» O:ptlilgns » Load Track Coordinates
Power Management
2 sec. Communications

Alarms

Albacete FL - e =

Braga FL T1 T2 T3

Cartagena FL - - -

Donington Park FL - e - —

HOCKenheim FL == - -

Hungaroring iy = = - | tochoose a track

mo’a == =¥| perscegliere un circuito

Using coordinates

of track: Brno
%. % % ?

7 $ J %
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massima s 00:29.60 3 enrer| = |4 14801 253 16309 |[5NTER
s2 00:12.33 4 5 261 u
s3 00:12.27 5 6 1:18.24 250  16.115
S4 00:23.09 5 7 1:20.55 258 16.631
i N S N
Lap N° of the best time or intermediate. LapN°  LapTime  Max Speed
N° di giro a cui si & effettuato il miglior tempo N* Giro Tempo Velocita Max
o intermedio.
_ If you set the INTERMEDIATES to RELATIVE, each “S”

S.2 L9 Ideal Time 01:17.42 (Split) line will show the time from the previous intermediate.
km/h 261 _ MaxAvg km/h 254 Se gli INTERMEDIATES sono stati impostati su RELATIVE,

Best Time Lap ogni riga *S” (Split) indica il tempo dallintermedio precedente.
FL 01:17.69 5
i 00:29.60 3 If you set the INTERMEDIATES to ABSOLUTE, each “i"
i2 00:42.13 . 4 (Intermediate) line will show the time from the Finish Line.
i3 00:54.60 5 Se gli INTERMEDIATES sono stati impostati su ABSOLUTE,

ogni riga “i" (Intermedio) indica il tempo dal traguardo.

Maximum engine speed. Split 1 time. Split 2 time. Split 3 time.
Massimo regime motore.j r Tempo del settore 1 Tempo del settore 2 Tempo del settore 3
Lap RpmMax $1 Lap S2 S3
1 16.723 00:25.01 1 00:22.63 00:27.23
2 16.688 00:24.66 2 00:22.10 00:26.01
3 16702 XN 3 00:21.25 00:26.89
4 17.124 00:25.02 = 4 00:25.92
5 16.551 00:24.63 5 00:20.19 00:25.60
6 16.698 00:24.67 6 00:21.36 00:25.97
7 00:40.36 7 00:43.05 00:26.55
Split 4 time.
Tempo del settore 4
Lap S4
1 00:25.63
2 00:25.10
3 00:24.25 .
4 t° extt
5 00:23.19
6 00:24.36
7 00:24.05




( ( &
)<, )
* 1
) * 1 % %
F % F9
% $ $ $ :
% $ %
$ /
* 1 D D
8 ( *x &
$ /
* 1 D "




8 *
) % - % ?
% % %
% 2;; 2
% B8' ($ % 2 B8
2
0 $ - < $
S; % ?
;B8 '6 ($ | $ B8
A
M $ N % $
4 )+, or" 1 )*+,-. I
7 $ o
,+)/D % : D % %
$ F)*+,- : ’ F )+,-.

% $




D

**

% $ -

%.

%.

22




2@







9.98 -4 A (9(8> 9 979-- (9(8 4A

( 909 9 98
2
) 8 9 $ $ 9
%. FM %. I $$
= H
$ 7 ( %
7 $ 5= ' (
7F % F
& - J
D K/.+0) / +,L D : K/.+0) / +,L
% %
5= % %
7 5=
) F 9
7 5= % % 5= -
$ 3 - $
-11. 0 $ 3 -1
D & = D %
5= % 5= =
2
A %. /H %
$ D %. %
- 5= 7 - % =
- 30 -11 % -< $ 3 0 -11.
2- K3% L F KO - 2-, K3 % LF
LF KO LF
+B +B
@-/& 5= 7 G - @-/ % 5=F
G F
%. 7 F - %. F 9 7
9 %
! &
A $ $ - /H %.
7 7 % J$ $ -
3 -11. % %. D 3 -11D

26



- 3 -11. $ -< $ 3 -11
2- $ 2- -
30 -11. % $ $
$ 7 30 -11
@-/& 5= 7 G - @-/ % 5=F
G F
% 7 %
7F % F
& - J
D K1+0))0"BL D : K1+0))0"BL -
7 - %
F 7 39 ? L o-
$ T<+3)0"B
"++03, )/ T<+3)0"B"++03,)/
L 9 *
$ % 9 $ o) -
$ -
7 % - Fl
F & $ 7
D D
- %. - %
- 5= 7 - % 5=
7
7F % F
& - J
D K/.+0))0"B L D : K.L+0))0"BL -
7 %
7 %
- 30 -11. % < $ 3 0 -11.
2- $ 2- ; -
30 -11. % $ $
$ 7 3 0 -11.



%. $ % %. |
% ?
% $
17 %
$
17 2 9
% ? % %
% F$ % ?
$ " -
[ " 1
5 ) |
)
$ $ (
( % | % -
$ % 9 2 % |
F %
$ 7 B ' "B(
F % $ 9
B ' "B,( 9 %
7 0 %
) %.
F $ % }
$ % % ' %
7 7 ?2 % % ?
'$ ' % 2?2 %
$ ( ? (
‘g _
$
$ ( D
) $
F $ -
D



2!




%% F

F
$ F $
@;,;01 @;,;01
$ % F 5 %
9 % >
/ F 9 F
7 @;;; 0 1F
@;,;01
" 2 $
>
, D , =D Q >
% | %
F J
7 - $
% .
, DO )*+ , DO )*+,-.
0
I, ] O#+<5)+, /I3 1+)+0 /| #<+") > %
: $: P
$ $




A $D N

4 ) H 9
) B+ ( )B
3 V- ( D L
F R %
</3 = $$ = </3
</3 $ $$ </3
B * D
C







$
$ % %.
%
9

%. % -
$ $
1+0),)D+ B F1 =7

% -
F > 7
%. - % $

@2

%.
O F >
% P

%. I

1+0))D B F1
% $
%
Fl

%. |




%. 1 * *
%.

+ $ )+ )

@@



C

%.

%. 9

&
)*+’_',
)
D
1

01 %
4 4
)B B
) U

u
0

U 0
4 ) 4
Uu) $ $

9 $

)
%

3

& C
%.
%. P
D
1 * &
01 3;
4 2 3
)B
) U 2
U' @
0
U
4) 6
U< $: 2F ;@
o 9 -
% $ ) -
; ? $ -
% '3 (




$

)B 4

%

)+, )

%

)

@6

$.

%

P +F



) $

$9







N R Qo

*
& * %
= < =
)
) D
Q > > % -
% ‘W % %
“WF 0,/ =D W WF 0,/ %?
D




5 % $ 0,/ %
$

oW > 3%
>

< >

9 %

D
9 % D

%







1&

%

%




%

%

0,/D

0,/

%

- &

%

@1

%



6 9

$ %

%

F
$

& %

X/0+
% (D

D

$

%

% (D



F
$ $ - % ?
0 $ D
$ $ < $
% % 2
'$ & F
7 7 $ %
($ % 2
$ 5 %
: %
$5 % % $ %
)*+ % 2
)+, 9




%

FM

%

5

%




%

1+0),)/D $ -
26:YF
J 26Y
4 9
9

% % -




? &
A $ ,
$ )*+’-'
$ 3-
)7 % $$ -
$ %
9 &
$ 7%
% F 7
% %
$ %
7 %
$ $ $ -
) 3
$ $
% & $%
$ 3
%
& %
7 % $ 3
F
F % )+,
3 - n
% & 7
)3
% %
3 & -
-$

?%

%

%F ?
%

$$

%

Q

?*
% >
3 -
9 %
$
% -
% $
00 -
F ?
9
3 -
% $-
% $ -
:Fl % -
F -
3 -
2 -
%
8-
3 : F
% J FI
9
%
P
i J -
%
19 %-
$ %-
%
3.
?
% ? 3 -



% 3 - %
$ % $ & F 2 % 3
$ % F 7 " ;
3 - " 7
- % $3 3 %
$ % &- % $ --
; 3
3 $ F
? G& % * ?
&
) 3 c" 3 C "
- % - % % %
$ F %
$ $ - $
3=+
" H . 3=+
) 7 F - Q ;
Yo - %
& )+, $




, D)




%

ye+







? & * E & %

A % % $ 3- ’
) % F N %
F " FJ 1 %
% & J
" $ % -
% % $ 3 -
" D / . i
% 2 v
D
D$ % & D5 % % $
Foo- %
$ $: I $
7% % %
$ $ ; $ -

62



+)/D

%
%

&

% &

%

6@

,+) D

%

%

%

%




+)/D

5

#

%

D)* . [

,+) D /%

# 1 0 F;
@:6 - = (



