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DigiRace-PRO 5.0

Manuale utente

DigiRace PRO 5.0 ¢ il software per Windows 2000-XP-Vista fornito con i sistemi ATHON
GPS-PRO e XENON-GP per consentire I'analisi, la memorizzazione e la stampa dei dati
acquisiti.
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|l presente manuale e valido sia per sistemi ATHON che XENON,

per facilitare la lettura dello stesso le relative sezioni sono contraddistinte

dall'icona per ATHON e dall’icona

posizionate nell’angolo in alto a destra delle pagine.

XENON ‘ N

per XENON



XENON

INSTALLAZIONE

Inserire il CD DigiRace-PRO nell'unitad CD-ROM del PC.

Se la funzione Autorun é attiva il software l'installazione si avviera automaticamente, altrimenti cliccare
Start>Esegui e inserire il percorso dell'unitd CD seguito da \Setup.exe (es. D:\Setup.exe).

Si awviera la procedura d'installazione.

Procedere seguendo le istruzioni d'installazione mostrate durante il processo.

Come iniziare

Quando DigiRace-PRO ¢ installato appare un’icona sul desktop, fare doppio click sull'icona per avviare |l
software, € possibile anche avviarlo da Start>Programmi>DigiRace PRO>DigiRace
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L'interfaccia di DigiRace-PRO & composta dalla Barra Titolo e dal Menu nella parte alta, dal Pannello
Principale al centro, dalla Barra Pulsanti in basso e dalle Informazioni di Comunicazione nella cornice grigia.

Barra Titolo
La Barra Titolo mostra il numero di versione di DigiRace-PRO.

Menu
Il Menu e composto dalle seguenti sezioni:

File [Dispositive Comandi  Analisi Dati Finestra  Aluto

FILE: Comando di uscita dal programma.

DISPOSITIVO: Scelta del dispositivo utilizzato (XENON oppure ATHON), impostazione dei parametri di
comunicazione e aggiornamento del software di bordo del dispositivo (firmware).

COMANDI: Esecuzione di comandi inviati al dispositivo.

ANALISI DATI: Esecuzione delle funzioni necessarie allanalisi dati.

FINESTRA: Gestione della disposizione delle finestre sullo schermo.

AIUTO: Scelta della lingua, visualizzazione dei manuali d’uso e informazioni sulla versione software.

IMPORTANTE: Verificare che sia selezionato il dispositivo ATHON per caricare I'interfaccia di gestione
dei cruscotti ATHON-GPS



¥ MENON C
| ATHON »J{___seleziona |
L Rinomina
Comunicazioni
Aggiorna Firmware Importa Configurazione
Moduli CAN BUS Esporta Configurazione

Barra Pulsanti

La Barra Pulsanti comprende i pulsanti per le principali funzionalita e il menu di connessione elenco degli
Athon abbinati:

ANALISI: Apre la finestra con la lista delle sessioni scaricate.
STAMPA: Awvia la stampa del cronologico della sessione selezionata
SCARICA DATI: Apre il pannello di scarico dati.

MENU DI CONNESSIONE: Visualizza I'elenco degli ATHON abbinati.

CONFIGURAZIONE DELLA COMUNICAZIONE BLUETOOTH

Per attivare la comunicazione tra il PC e ATHON é necessario che il computer sia dotato di dispositivo
Bluetooth (di serie sulla maggior parte dei portatili attuali o acquistabile in qualsiasi supermercato come
chiavetta USB).

NOTA: Per la migliore qualita di segnale, soprattutto nella fase di scarico dati, & raccomandabile mantenere il PC entro la
distanza di 2-3 metri da ATHON.

1. Installare i drivers forniti dal produttore del dispositivo Bluetooth.
2. Accendere ATHON.

3. Lanciare sul computer I'applicazione di gestione fornita col dispositivo Bluetooth e attivare in tale
applicazione la ricerca dei dispositivi visibili.

4. Verrarilevato un nuovo dispositivo indicato con una sigla corrispondente al codice univoco
(INDIRIZZO DISPOSITIVO, es.: 00:04:3E:22:2A:73) del vostro ATHON, dopo alcuni secondi sara
visualizzato il nome ATHON_GPS-PRO. Entrare nelle proprieta di tale dispositivo, attivare la
connessione al servizio Porta Seriale e verificare il numero di porta di comunicazione assegnato dal
sistema; Es.: COM 5, nel caso in cui il sistema rilevasse piu di una porta riferirsi a quella indicata
come: Porta in Uscita KC-SPP.

PIN della connessione Bluetooth

Il vostro Bluetooth Manager richiedera il PIN durante la fase di accoppiamento del dispositivo (Pairing). Il PIN
di default &: 0000.



ATHON

Impostazione della porta di comunicazione COM

Lanciare DigiRace-PRO e, nel menu Dispositivo>Comunicazioni, inserire il numero di porta assegnato.

[ Dispositive

v ATHON 3

I Comunicazioni ]

Aggiorna Firmware
Moduli CAN BUS

Porta COM: IEDMS vl

Inserisci Athon | Modifica COM |

Personalizzazione del PIN Bluetooth
E’ possibile personalizzare il PIN con uno creato a piacere eseguendo la procedura indicata di seguito:
1. Accendere ATHON in modo che possa comunicare con il computer.

2. Procedere con l'inserimento del nuovo PIN come indicato di seguito.

KENON » |
v ATHOM
Unita 4 Rinomina

Cambia PIN ]

-

Seleziona

Comunicazicni [

Aggiorna Firmware

MNuovo PIM inviato al dispositivo

| 5678

3. Spegnere e riaccendere ATHON.

IMPORTANTE: ogni volta che viene modificato il PIN sara necessario effettuare nuovamente la
ricerca del dispositivo sul Bluetooth perché avvenga il pairing con il nuovo PIN.



ATHON

Come resettare il PIN

In caso non vi ricordiate quale sia il PIN del vostro ATHON sara sufficiente resettarlo:

Communications

ENTER

Reset PIN rem to confirm
Are you sure? per confermare

to cancel
per annullare

CANC

Spegnere e riaccendere ATHON. Sara cosi ripristinato il PIN di default: 0000.

Attenzione: ogni volta che viene modificato il PIN & necessario rieseguire
I'accoppiamento (pairing) con il PC.



Assegnazione delle porte di comunicazione a piu dispositivi

In caso si stia gestendo un gruppo di piloti € possibile creare una lista di assegnazione delle relative porte
COM precedentemente configurate su Bluetooth per ogni ATHON.

1. Aprire il pannello Comunicazioni nel menu Dispositivo.

2. Selezionare la porta COM assegnata tramite Bluetooth ad uno degli ATHON (es.: COM9).

Inzernzci Athon

3. Cliccare

Porta COM: ||:|:|M9 -

Inzerizci Athon | Modifica COM |

5. Selezionare la porta COM assegnata tramite Bluetooth ad un altro ATHON (es.: COM10).

6. Cliccare Inzernzci Athon |




ATHON

7. Digitare il nome che si desidera assegnare alla COM10 (es.: Matteo) e premere Ok.

} Comunicazioni
Porta COM: COMI0 -

Insensci Athon | Modifica COM |

Se si desidera modificare la porta COM di uno dei profili creati selezionare la nuova porta COM, cliccare sulla

riga del profilo da modificare e cliccare _Medifica COM |

Personalizzazione del proprio ATHON

Il vostro ATHON viene riconosciuto come periferica Bluetooth con il nome generico di Athon_GPS-R.

ATHON
GPS-PRO

ID: ATHON_GPS-PRO V01.08

\
NOME PERIFERICA BLUETOOTH

E’ possibile sostituire tale nome con uno a vostra scelta in modo che sia sempre distinguibile tra le periferiche
Bluetooth rilevate:

1. Accendere ATHON e (se precedentemente definito ed assegnato come indicato al paragrafo
Assegnazione delle porte di comunicazione a piu dispositivi) verificare che 'Elenco Athon Abbinati

indichi il nome di connessione corretto come indicato al punto 5 del paragrafo SCARICO E ANALISI
DEI DATI.

2. Dal menu Dispositivo selezionare ATHON>Rinomina.

v ATHON 3 Seleziona
Comunicazioni I Rinomina l

B Importa Configurazicne

Moduli CAN BUS Esporta Configurazione
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ATHON

3. Digitare il nuovo nome che si desidera assegnare e premere OK.

Bluetooth @

Muovo Nome (Max 14 car.):

| ATHOM Luca

0K | Cancella |

(IMPORTANTE: non utilizzare spazi o caratteri particolari nel nome)

4. Spegnere e riaccendere ATHON e aggiornare la lista nel vostro software di gestione dei dispositivi
Bluetooth.

Protezione della Connessione Bluetooth

La connessione Bluetooth al PC & senza fili, quindi chiunque a breve distanza potrebbe scaricare o cancellare
i dati dal vostro ATHON. Per evitare che cio avvenga e possibile proteggere la connessione accreditando solo
alcuni PC (massimo 3) all'interno di ATHON che inviera i dati solo a questi e non considerera gli altri. Se non &
stato accreditato alcun PC ATHON accettera qualsiasi connessione, 'accreditamento di almeno 1 PC
escludera tutti quelli non accreditati.

Eseguire le seguenti operazioni per accreditare un PC:

1. Accendere ATHON e (se precedentemente definito ed assegnato come indicato al paragrafo
Assegnazione delle porte di comunicazione a piu dispositivi) verificare che 'Elenco Athon Abbinati
indichi il nome di connessione corretto come indicato al punto 5 del paragrafo successivo.

2. Entrare nel menu ed eseguire la procedura di seguito indicata.

Analysis Communications
Memory

GPS PC2: Free

Options PC3: Free
* Pgwer Management *

2 sec. Communications

Communications
PC1: Free g

PC2: Free Waiti £ PC 1
PC3: Free e aiting for
Registration

3. Sul computer entrare nel menu Comandi>Accreditamento PC ed inserire il Nome che si vuole
attribuire al computer e la relativa Password e premere Invia.
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ATHON

Programma dispositivo
Invia traguardi
Codifica Infrarosso
Aggiorna Comunicazione
Rileva Numero di Serie

[ Accreditamento PC ]

Nome PC STAR

Password | seesss

Conferma Password | wwwss»

X Annull ! [  Invia |

Sul display di ATHON comparira la conferma di accreditamento del PC.

Communications
PC1: STAR
PC:2 Free
PC:3 Free
Restart Athon

Spegnere e riaccendere Athon

4. Spegnere e riaccendere ATHON affinché la modifica abbia effetto.

Eseguire le seguenti operazioni per rimuovere un PC accreditato:

Analysis Communications
Memory PC1: STAR

GPS PC2: Free

Options PC3: Free
* Power Management ENTER (> ENTER

2 sec. Communications

Communications

PC1: Free
PC2: Free
Unregister STAR PC3: Free

Are you sure?

to confirm
ENTER | per confermare
to cancel the operation Restart Athon
CANC i . .
per annullare 'operazione Spegnere e riaccendere Athon

NOTA: Ricordarsi che se non & accreditato alcun PC chiunque nelle vicinanze avra possibilita di scaricare o cancellare i
dati.

12



SCARICO E ANALISI DEI DATI

Cliccando sull'icona

Scarica Dati

I Archivio Sessioni ]

, oppure dal menu

Visualizza canali Real Time

Stato GPS

si apre I'Archivio Sessioni.

l‘ELENCO SESSIONI

|2 12080 001237 |oo2s70 000530 | 003443 | 198 113153
|2 11396 | oo1257 [002825 (000505 | 003441 198 112637

4 14985 |004279 002772 |000S58 (003426 | 194 |13840
Bs (11908 001227 02852 000530 (003308 202 |13880

[ Giro|TempoGio [Settore 1 [[Settore 3 [Settoee 4 |[[MaxSpeed |[MafiPM |

CRONOLOGICO
[ SESSIONE SELEZIONATA

APMEMarEpesd|

| 9108
o2
| 10523
| 2077

Athon Demo Varano

Mattina Wi o YAMAHA

[REgaE | CDigiRaceLE'Dat aliihon Demo'Matlina_Matteo_'YAMAHA 1

Importa Sessione

\- FILTRO SESSIONI

La schermata Archivio Sessioni € composta da 5 sezioni:

\_ PANNELLO MODIFICA
DETTAGLI SESSIONE

1. ELENCO SESSIONI: ogni volta che vengono scaricati i dati viene creata una nuova voce relativa alla
sessione, su ogni riga sono quindi indicati tutti i valori riassuntivi della sessione stessa.

2. CRONOLOGICO SESSIONE SELEZIONATA: selezionando una riga nell’Elenco Sessioni il
Cronologico rappresenta la lista dei giri percorsi ed i relativi valori di riferimento.

3. PANNELLO MODIFICA DETTAGLI SESSIONE: rappresenta i campi che possono essere utilizzati per
modificare i riferimenti della sessione selezionata, consente anche di importare una eventuale

sessione in caso di copia da un computer all'altro.

4. FILTRO SESSIONI: consente di limitare la visualizzazione delle sessioni elencate basandosi su criteri
di: Data, Tipo di Evento, Tipo di Sessione, Circuito, Pilota e Veicolo. Per visualizzare l'intero elenco
delle sessioni & necessario che tutte le sezioni del filtro siano impostate su “TUTTI".
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5. ELENCO ATHON ABBINATI: Selezionare 'ATHON (se precedentemente definito ed assegnato
come indicato al paragrafo Assegnazione delle porte di comunicazione a piu dispositivi) a cui
DigiRace-PRO si connettera per tutte le funzioni di trasmissione e ricezione dei dati (es.: Scarico Dati,
Aggiornamenti Firmware, Invio Traguardi ecc.). In caso non sia stato definito alcun ATHON le
comunicazioni avverranno utilizzando la porta COM definita nel menu Comunicazioni.

Come scaricare i1 dati da ATHON

Cliccando sullicona == , oppure dal menu
I Scarica Dati ]

Archivio Sessioni
Visualizza canali Real Time
Stato GPS

si apre il pannello di inserimento dei riferimenti della sessione che si desidera scaricare:

2k Scarico Dati

Evento Scarico Dati

Evento: Stato Scarico Dati
Athon Detno

Scarnica Senzore:

Filata

alo Aggiorna Elenco Sessioni

Circuito ¥ gi& scaricate

‘
Run -
Scarica Sessione Selezionata

IL E=ci

1. Compilare il pannello Scarico Dati con tutte le informazioni della sessione:
- EVENTO: nome dell’ evento (es.: il nome della competizione)
- SESSIONE: nome della sessione specifica (es.: Libere, Cronometrate, Mattina, Pomeriggio ecc...)
- PILOTA: nome del pilota
- VEICOLO: es.: Moto1, Moto2, HONDA, YAMAHA ecc.
- CIRCUITO: nome del circuito selezionabile dalla lista o digitabile
- RUN: numero di uscita in pista nella stessa sessione, non & obbligatorio riempire il campo in quanto
il valore viene incrementato automaticamente.

NOTA: Per la migliore qualita di segnale, soprattutto nella fase di scarico dati, & raccomandabile mantenere il PC entro
la distanza di 2-3 metri da ATHON.

14



Premere Aggiorna Elenco Sessioni

Sul’ATHON collegato.

: nel campo sottostante compare I'elenco delle sessioni disponibili

Aggiorna Elenco Sessioni

20070716 11:22
2007076 10013

200707ME 0958

Selezionare la sessione che si desidera scaricare facendo riferimento ai valori di Data e Ora indicati
nel nome della stessa.

Scarica Sessione Selezionata

Premere per scaricare su computer i dati relativi. Una nuova riga con
I riferimenti della sessione appena scaricata viene automaticamente aggiunta all’Elenco Sessioni.

Dopo aver scaricato i dati cliccare su Exit per tornare alla finestra Analisi.

15
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L'interfaccia di DigiRace-PRO & composta dalla Barra Titolo e dal Menu nella parte alta, dal Pannello
Principale al centro, dalla Barra Pulsanti in basso e dalle Informazioni di Comunicazione nella cornice grigia.

Barra Titolo
La Barra Titolo mostra il numero di versione di DigiRace-PRO e, sulla destra, il nome del Model file caricato,
un Model file € il file che contiene tutte le informazioni per il Setup di uno specifico modello di Moto, tutti |

parametri che saranno impostati nel software saranno salvati in un file .mod che potra essere ricaricato ogni
volta che sara necessario.

Menu

I Menu & composto dalle seguenti sezioni:

File Dispositive Comandi  Analisi Datt Finestra  Aluto

FILE: Comando di uscita dal programma.

DISPOSITIVO: Scelta del dispositivo utilizzato (XENON oppure ATHON), impostazione dei parametri di
comunicazione e aggiornamento del software di bordo del dispositivo (firmware).

COMANDI: Esecuzione di comandi inviati al dispositivo.

ANALISI DATI: Esecuzione delle funzioni necessarie all'analisi dati.

FINESTRA: Gestione della disposizione delle finestre sullo schermo.
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AIUTO: Scelta della lingua, visualizzazione dei manuali d’'uso e informazioni sulla versione software.

IMPORTANTE: Selezionare il dispositivo XENON per caricare I'interfaccia di gestione dei cruscotti

XENON
Dispositive
XENON rl[ Seleziona ]
v ATHON b

Comunicazioni
Aggicrna Firmware

Moduli CAN BUS

Installazione del driver USB

Per consentire la comunicazione tra il PC e XENON € necessario installare il corretto driver USB.

1. Selezionare la voce Comunicazioni nel menu Dispositivo.

=

A Comunicazioni

Porta COM: |COR1 -

Installa dnver USB

Rileva porta COM su USB

Yerifica Connessione

17



2. Premere il pulsante Installa driver USB.

Nota: su sistemi Windows Vista, per consentire I'installazione del driver, & necessario disattivare il
CONTROLLO ACCOUNT UTENTE nel menu ACCOUNT UTENTE del Pannello di Controllo di Windows.

3. Attendere il messaggio di conferma del completamento dell'installazione del driver che puo durare
alcuni minuti e inserire il cavo USB che connette il PC a XENON.

4. Premere il pulsante Rileva porta COM su USB, il pannello indichera la porta COM assegnata.

o

Eseguire doppio click con il mouse sulla riga della porta assegnata per impostarla come predefinita.

4/ Comunicazioni
Porta COM: |[EilfE -

Installa driver USB

Rileva porta COM su USB

Yerifica Connezzione

58 Serial Port (COM 7)

6. Accendere XENON.

7. Premere il pulsante Verifica Connessione: se la connessione € corretta verra aperto un pannello
indicante il numero di serie e la versione di firmware dello XENON.

8. Confermare e chiudere i pannelli aperti.
Nota: La porta COM e caricata solo quando XENON é collegato, ricordarsi di inserire il cavo sempre nella

stessa porta USB, se inserito in una diversa porta USB, Windows assegnera un diverso numero di porta e
sara necessario modificare le impostazioni della COM in DigiRace PRO.

SETUP

Dalla finestra Setup e possibile impostare i parametri di XENON. E’ inoltre possibile salvare le impostazioni in
un file .mod nella cartella DigiRace>Model per avere la possibilita di caricare le stesse impostazioni in futuro.

Lista delle Impostazioni

Nella finestra Setup si trovano le seguenti impostazioni:
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XENON

Scarica marce da Cruscotto: Consente di scaricare su computer le impostazioni del riconoscimento di
marcia dopo aver effettuato 'apprendimento diretto sul cruscotto.

Velocita per calcolo metri: Indica quale dei 2 canali di velocita sara utilizzato per effettuare il calcolo della
distanza percorsa.

Sorgente Marcia: Specifica in che modo verra rilevata la marcia inserita
Regime motore / Velocita 1: Rilevamento marcia da calcolo del rapporto tra regime motore e canale
velocita 1.
Regime motore / Velocita 2: Rilevamento marcia da calcolo del rapporto tra regime motore e canale
velocita 2.
Sensore cambio: Rilevamento della marcia con sensore potenziometrico montato sul selettore del
cambio.

Imposta Canali: Apre la finestra di impostazione dei parametri di ogni singolo canale di acquisizione.

Parametri Avanzati: Apre la finestra di impostazione dei parametri avanzati per la definizione delle funzioni
basilari del sistema.

Divisore regime motore: ¢ il divisore del segnale Giri Motore, si pud impostare il valore a 0,5-1-2 0 piu se
XENON indica un regime pit 0 meno alto rispetto al valore corretto, valori piu alti di 1
riducono gli RPM indicati mentre 0,5 moltiplica per 2 gli RPM.

Flash Fuorigiri: Permette di impostare la soglia di giri motore per il Flash di Fuorigiri.

Riconoscimento Marce: Imposta il rapporto Giri Motore/Velocita per ogni marcia, € necessario per la corretta
indicazione delle MARCE sul display di XENON.

Scala Giri Motori: Il valore deve essere identico al massimo valore RPM indicato sulla scala stampata di
XENON.

Blocca Lap Time per: E' il tempo in secondi durante il quale il tempo dell'ultimo giro viene mantenuto sul
display quando si passa la linea del traguardo.

Temperatura Acqua: Permette di impostare la corretta linearizzazione del sensore temperatura del liquido
refrigerante, per istruzioni dettagliate leggere il manuale di XENON.

Unita: Consente di scegliere le unita di misura metriche (°C and Km/h) o imperiali (°F and Mph).
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2 Model - XENOMN_08.med =
Riconoscimento Marcia

Attiva Registrazione sopra giri motore
Attiva Registrazione sopra Velocita

Flash Fuorigiri
Divizore regime motore

Blocca Lap Time pe:

Abbaglianti _
= & Maggiore [ are Circonferenza Ruota in mm.

Heutral Impulsi per Giro Ruota |~ Imposta Canali Q

i@ Maggiore @ Minore a00 Py - e
= @ Maggore @ Minore ! Yelocita per calcols e - Parametri Avanzati §

Circonferenza Ruota in mm: E’ la circonferenza totale in millimetri della ruota sulla quale e montato il
sensore velocita.

Impulsi per Giro Ruota: E’ il numero di impulsi captati dal sensore velocita per ogni giro di ruota, utilizzare
questo valore per impostare la corretta lettura della velocita.

Spie: Permette di attivare la gestione delle spie e di impostarle: il valore indicato rappresenta il valore
analogico letto dallo specifico canale. Seguire il manuale di istruzioni di XENON per impostare
interattivamente gli allarmi, questi valori sono utili se si importano le impostazioni da XENON e si
vogliono salvare in uno specifico file .mod.

Disabilitate: Le spie non vengono mai attivate.

Stradali: Le spie vengono attivate su canali predefiniti, non & possibile reindirizzarle su altri canali.

Da Impostazione Canali: Le spie vengono gestite dall'utente in modo libero su ogni canale
impostandole direttamente dal pannello di configurazione in IMPOSTA CANALI.

GPS: Consente di attivare le funzionalita di cronometro GPS e acquisizione traiettorie. Deve essere attivo se
si e istallato il ricevitore GPS opzionale.

Attiva Registrazione sopra giri motore: Definisce la soglia di giri motore sopra la quale il sistema attiva
automaticamente la registrazione delle traiettorie GPS. Funziona
solo se e stato attivato il GPS.

Attiva Registrazione sopra Velocita: Definisce la soglia di velocita sopra la quale il sistema attiva

automaticamente la registrazione delle traiettorie GPS. Funziona
solo se e stato attivato il GPS.
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Come inviare a Xenon i parametri di funzionamento

Una volta impostati tutti i parametri di funzionamento & necessario inviare le impostazioni allo Xenon, cliccare

e

quindi sull'icona

Come eseguire la programmazione delle marce su XENON

XENON & in grado di indicare la marcia inserita calcolando il continuo rapporto tra il regime motore e la
velocita della ruota.Perche XENON riconosca le marce € necessario impostare il numero di marce del motore
e programmare il sistema con la moto su un cavalletto che mantenga sollevata la ruota posteriore (se il
sensore velocita rileva la velocita della ruota posteriore) o in strada (se il sensore velocita rileva la velocita
della ruota anteriore). Per programmare correttamente il riconoscimento delle marce eseguire le seguenti
operazioni:

Engaged Gear Recognition e e

T LYy A~

1: Impostare la SORGENTE MARCIA in modo che venga utilizzato il rapporto tra motore e velocita relativo alla
ruota posteriore (solitamente SPEED 1) e programmare XENON con tale impostazione.

2. Eseguire la seguente procedura sul cruscotto XENON:

Lap Timer Gear Number
Memory
Rpm

Speed

Gear
2 sec. Alarms

System Info

to confirm
.@ / per confermare
to choose \ to cancel

per scegliere per annullare
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1. Premere ENTER per modificare il valore, appare un asterisco sulla destra del valore per indicare che

puo essere modificato usando i tasti e .

2. Impostare il numero di marce disponibili sulla moto, il sistema € gia impostato di serie per 6 marce.

ENTER .
3. Premere per confermare - L'asterisco scompare.

4. Spostarsi sulla linea LEARN GEAR.

Lap Timer Gear Number 6
Memory Learn Gear
Rpm

Speed

Gear
2 sec. Alarms

System Info

Learn Gear Learn Gear

Run the engine in

Run the engine in

2 GEAR

and press v

1 GEAR

and press v

ENTER X i
5. Premere per entrare nel menu di apprendimento delle marce
6. Awviare il motore, inserire la prima marcia, accelerare fino ad un regime costante di circa 4000 RPM e

premere per memorizzare il rapporto di 1a marcia.

7. Una volta appresa la 1a marcia sul display viene richiesto l'inserimento della 2a, inserire quindi la 2a

marcia e, mantenendo il motore a circa 4000 RPM, premere .

8. Procedere nello stesso modo fino alla memorizzazione dell’'ultima marcia.

3: Collegare XENON al computer e cliccare su SCARICA MARCE DA CRUSCOTTO per importare nel file di
configurazione i rapporti appena appresi. Al termine salvare il file.
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Engaged Gear Recognition

nload Gear Setting

APM Scale

AP

Y m o

Impostare parametri dei canali di acquisizione dati

& Model - XENON_08.mod

Start recording at engine speed
Start recording at spee:

Shift Light |15
Engine RPM divisor

Chrono Freeze Time

“STARCANE o

eed 1 Speed 2
Beam -
= & Higher i e oy Speed Wheel circumferemn

Heutral Speed Pulses per R

= @ Higher @ Lower Speed for distance calcula

Setup Channels ;

-

Advanced Parameters §

1: Premere “Imposta Canali”.
Nel pannello Canali € rappresentata la lista dei canali configurati.
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4 Model - XENON_07.mod = =
Channels

G |
Function | Chan... | Type | Code | Unit | Hz | | Down... |
RPM 05 Digital 1011 RPM 25 No es
Water Temp ] Analog  1A00 sC 2 No res
Meters 0 Viual  1F01 m 25 Mo Yes
Front Susp 03 Analog  1A02 mm 50 No Yes
Rear Susp o7 Analog  1A06 mm 50 No Yes
[v] Lap Count 12 Virtual  1F12 10 No es
[w] Gear 08 Virtual  1F09 20 No Yes
Speed 1 01 Digital 1000 Km/h 25 No Yes
Engine-Wheel Ratio 05 Virtual  1F0S 10 No Yes
Battery 14 Analog  1A15 W 2 No res
TPS 05 Analog  1A04 % 25 No res
Speed 2 02 Digital 1001 Km/h 25 No Yes
|:| il 10 Analog  1A09 20 No No
Lambda 01 Analog @a00  AFR 25 No Yes

Eseguendo doppio click su uno dei canali si apre il pannello di impostazione dei parametri specifici del canale.

Nel pannello sono indicati:

'3%1“ Sensor = | e |
General
Source
Type .
ECU e " Digital=0 [~ Compression
Chanael & Analog=1 ¥ On Line
; ™ Virtual=2
05:TPS - v
- Math=3 v Enable download
Function Mode Code
TPS x| |Counter | [ra04
Frequency Hz Bits Unit
|25 ~| o -] [=
Conversion
Range Grid Min
[Range/Offset ~| [ro0000 | <o
Offset Manx
0.00 1023
Alarm
[~ Active Led Threshold & Lower
Mane ~| |0.0  Higher

4

Origine: indica se il segnale € rilevato direttamente dal dispositivo principale (ECU) o da un modulo collegato
sulla linea CAN BUS (RID).

Tipo: seleziona il tipo di sensore, es.: digitale 0 analogico.

Attivo: definisce se il canale impostato sul computer sara attivato nel dispositivo.
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Scaricabile: consente di definire se un canale & stato impostato e si desidera che venga scaricato il relativo
grafico durante lo scarico dati.

Canale: consente di scegliere il canale sul quale é stato fisicamente collegato il sensore, nel caso dei canali
analogici viene sempre indicato con valore maggiore di un punto rispetto al numero di canale indicato sul
cablaggio e sulla relativa documentazione.

Funzione: specifica la funzione del canale, le funzioni principali sono gia impostate di default, per sensori
opzionali é sufficiente impostare la funzione su GENERIC.

Modalita: funzione riservata del software.

Codice: funzione riservata del software.

Frequenza: consente di definire la frequenza di campionamento del segnale in Hz.

Bits: valore di bit del convertitore analogico-digitale, va impostato a 10 per tutti i canali analogici.

Unita: consente di impostare I'etichetta dell'unita di misura che sara indicata di fianco al valore del canale
nella schermata dei grafici.

MNone
Conversione : definisce il tipo di conversione da applicare al canale, per esempio per il

sensore di apertura dell'acceleratore (TPS) si vorra indicare il valore in percentuale, per tanto € necessario
impostare la conversione a Range/Offset.

Campo: consente di impostare il valore massimo indicato per il fondo scala del canale, quindi per il TPS dovra
essere 100.

Grid: consente di scegliere la griglia di linearizzazione nel caso in cui si sia scelta una conversione di tipo
Grid. Le griglie di linearizzazione vengono utilizzate per sensori che hanno un segnale non lineare, es.: sonde
temperatura acqua tipo NTC.

Min/Max: definisce il numero di punti rilevati dal canale analogico. | punti compresi tra il Minimo e il Massimo
saranno quelli considerati per rappresentare la scala di valori compresa nel CAMPO impostato. | valori di
Minimo e Massimo vengono automaticamente impostati per i canali su cui sara effettuata la taratura interattiva
nella modalita Real Time.

Offset: consente di traslare il CAMPO. Solitamente deve essere lasciato a 0.

Tasto J: apre il pannello di impostazione delle griglie di linearizzazione.

Allarme: sezione di impostazione dell'allarme che consente di accendere uno dei quattro LED di allarme sul
pannello frontale di XENON quando viene superato il valore indicato. Per consentire il funzionamento di tale
impostazione € necessario che, sulla schermata di Set Up siano state impostate le spie in modalita “Da
Impostazione Canali”.
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Attivo: attiva o disattiva I'allarme.

LED: specifica quale dei quattro LED verra acceso.

Soglia: consente di impostare il valore oltre il quale I'allarme sara attivato.

Minore/Maggiore: consente di definire se I'allarme dovra attivarsi quando il valore del sensore & minore o
maggiore della soglia impostata.

Come impostare la corretta linearizzazione per la temperatura dell’'acqua

1: Aprire il pannello di impostazione del canale Water Temp.

f iy Sensor |Elﬂld_hj‘
General
Source Type
ECU -  Digital=0 [~ Compression
Channel * Analog=1 W On Line
01 :Water Temp - £ Virtual=2
- Math=3 + Enable download

Function Mode Code
|Watertemperature j |Cuunter J |1ADD
Frequency Hz Bits Unit
2 =l o =] ec
Conwversion

Range Grid Min
[Grid =] [oooo oz ~| .| o

Offset Max

n.o0 1023
Alarm
v Active Led Threshold r Lower

41 ~| (1100 & Higher
2: Cliccare sul tasto per aprire il pannello di impostazione delle griglie di linearizzazione.
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¢ Linearization grids

oot NarrowLambda

002 LSU4 Description : |H205uzuki ¥ On Line
oo3 H20%amahaGP StEp Sﬁmples Value
o004 H20HondaGP
005 H20ApriliaGP 0 263.0 W
006 H2OKawasaki 1 439.0 35.0
on? H20Suzuki ) 314.0 500
008 H20Yamaha . .
009  H20Honda E 2450  |60.0
4 196.0 70.0
L 156.0 80.0
6 81.0 100.0
7 46.0 120.0
I Mew grid 1 h
Delete grid
150 200 250 300 350 400 450 500 550
Export | Import ‘ I Save changes | j-'LQIDse

3: Verificare che sia presente nella lista la griglia per la marca da voi richiesta e che il flag ATTIVO sia
marcato. Nel caso in cui si voglia creare una griglia personalizzata cliccare con il tasto destro la finestra della
lista e procedere scegliendo “Nuova Griglia”. (Vedi punto 1 in figura).

Create new linearization grid 7

Sara cosi possibile creare una griglia personalizzata composta dal numero di punti analogici corrispondenti
alla temperatura indicata.
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ool NarrowLambda

002 LSU4 Description : |H20Suzuki ¥ On Line
003 HZ20YamahaGFP StEp Samples Value
004 H20HondaGP
005 H20ApriliaGP 0 569.0 2
006 HZ2OKawasaki 1 439.0 35.0
00 HZ0Suzuki
T]“Eﬁ ‘5.‘?6 — 2 3140 500
am - -
nog H20OHona Insert Code LJ"EE-
Code L
|10l |
D
OK | Cancel | 0
100 150 200 250 300 350 400 450 500 550
Export | Import ‘ I Save changes | j-'l_QIuse

Alla richiesta di inserimento del codice griglia digitare un codice a tre cifre in sequenza con quelli gia esistenti
per le griglie presenti.

Premendo col tasto destro del mouse sulla tabella della griglia & possibile inserire o rimuovere righe alla griglia
stessa.

4: Impostare il flag ATTIVO nella parte alta della finestra e chiudere il pannello.

nos
5: Scegliere nella lista delle griglie il codice di quella che dovra essere utilizzata dal sistema.
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Visualizzazione dei canali nella modalita Real Time

E’ possibile visualizzare in tempo reale i valori rilevati dai vari canali. Dopo aver inviato i parametri al
-

—]

dispositivo con il tasto cliccare sullicona -2 per aprire la schermata Real Time (il dispositivo deve

€ssere connesso e acceso).

gaNTalriede N =l

Scan Value Scan Value

1023 &0 1023

Sensor Outpy _Set Max
0 0 0

[
100.00 % Se‘lz:sor Outpu UEE[ Max

Sensor Outpy _SetMax
[ [

Sensor Outpy_SetMax | 0
1023 1023

20 40 60 60 100 120

Battery
Foodboco b b b

ETEE——C 7RONICS
=

y  egas

ATTENZIONE: la modalita Real Time funziona solo se il dispositivo € stato programmato con lo stesso file di
parametri .MOD che é caricato in DigiRace.

La modalita Real Time apre diversi swatch per i canali attivi sul dispositivo. E' possibile attivarne o disattivarne
la visualizzazione e posizionarli a piacere sullo schermo.

Per uscire dalla modalita Real Time cliccare sempre sull'icona L
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Come calibrare interattivamente un canale

E’ possibile impostare il valore minimo e massimo per calibrare un canale in modo interattivo attraverso la
modalita Real Time.

Per calibrare per esempio il sensore di apertura acceleratore (TPS):

1: Entrare in modalita Real Time.

2: Ad acceleratore chiuso cliccare su Set Min nello swatch TPS.

Sensor Outpu_SetMax |
1] 1023 1023

3. Aprire 'acceleratore e cliccare su Set Max.

| nuovi parametri di calibrazione sono stati salvati automaticamente sia sul computer che nel dispositivo.

Come impostare i sensori lineari per le sospensioni
Eseguire le seguenti operazioni per calibrare i sensori lineari:
1: Estendere totalmente il sensore.

2: Misurare con il calibro la distanza tra il Seeger di fine corsa ed il parapolvere.

Seeger
\ Totally extended sensor O
Sensore totalmente esteso

{ I1| Starlane Linear Sensor ..

| 134,75 |

pu

RANGE

3: Inserire il valore rilevato nel CAMPO:
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f iy Sensor |ﬂ|&r
General
Source Type
ECU -  Digital=0 [~ Compression
Channel * Analog=1 W On Line
03 : Front Susp - £ Virtual=2
- Math=3 + Enable download

Function Mode Code
|Generic j |Cuunter J |1ADZ
Frequency Hz Bits Unit
|50 = o =] fmm
Conversion

Range Grid Min
[Range/Offset ~| [154750 | <] o

Offset Max

n.0o 1023
Alarm
[~ Active Led Threshold & Lower

Mone ~| (0.0 " Higher
=
o
. . . . . . RN . . . | .
4: Chiudere il pannello impostazioni e attivare la modalita Real Time cliccando sullicona con il

dispositivo (XENON o STARBOX) collegato e acceso:

gaTalredel K

Scan Value Scan Value

1023 Ll 1023

Sensor Dutpuy _SetMax
o 0 o

0.00000

Sensor Outpu, SetMes
0, ensor Outpu
100.00 % Sensor Outpy _SetMay ! 0 "

il 0 0

Sensor Outpu_SetMax |
o 1023 1023
20 40 G0 g0 100 120

Battery
Foeboecbenochoro hon

‘CTRONICS
o

5: Mantenendo il sensore in posizione estesa annotare il valore minimo di Scan Value:
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)
' ( j Starlane Linear Sensor .'

6: Chiudere completamente il sensore fino a mandare in battuta il Seeger e annotare il valore massimo di
Scan Value.

@Il" Starlane Linear Sensor .'@

7: Impostare nel pannello di impostazioni del sensore il valore minimo e massimo annotati.

8: Quando il sensore € stato fissato sulla sospensione € possibile impostarne la posizione di ZERO premendo
il tasto Set Zero nella modalita Real Time (solitamente a veicolo sollevato):

E |

Scan Value

1023
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Come creare un nuovo canale

1: Aprire il pannello di impostazione canali e, con il tasto destro del mouse, selezionare CREA NUOVO
CANALE.

ity Model - KENON_08.mod

Channels
@ Back

Function | Chan... | Type | Code | Unit | Hz | | Down... |
RPK 08 Digital 1011 rpm 10 Mo Tes
[w] water Temp 01 Analog 1400 aC 1 No Wes
[w] Lap Count 12 Virtual  1F12 20 Mo s
[w] Gear 05 Virtual  1F09 2 Ho Wes
Speed 1 | Digital 1000 Km/h 5 fes fes
Engine-WWheel Ratio 05 Virtual  1F0S 2 Mo Mo
LapDetector 03 Digital 1002 1 No Yes
Battery 14 Analeg 1415 W 2 No es
[w] GearSelector 05 Analog  1AD04 W 1 Ho Ho
D Speed2 0z Digital 1001 Km'h 5 es No
Meters o1 Virtual  1F1 meter 1 Ho Ho
[w] ANO1 On PB 01 Analog 2400 5 No Yes
ANOZ On PB 02 Analeg 2401 5 Mo s
[w] AH03 On PB 03 Analog  2A02 5 Ho Wes
[w] AND4 On PB 04 Analeg 2403 5 Mo s

Edit Channel

h" Create New Channel

Renarne Channel

Mark Channel to be removed

(B Resume Selected Channels

E? Delete Marked Channels

2. Quando richiesto digitare il nome che si desidera dare al nuovo canale.

Alla lista sara aggiunta una nuova riga relativa al canale appena creato che sara cosi impostabile aprendone il
pannello di configurazione.
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Come configurare i moduli RID sulla linea CAN BUS

1: Impostare il selettore circolare a 10 posizioni che si trova sul modulo RID in modo che abbia un indirizzo
diverso da altri moduli collegati sulla linea CAN BUS.

2. Collegare il modulo al cablaggio sul connettore con I'etichetta CAN.

3: Selezionare in DigiRace PRO la funzione MODULI CAN BUS sotto il menu DISPOSITIVO.

Device
v XENON 3
ATHON »

Communication Setup
Firmware Update
| caNBUS Modules |

4: Verificare che nella lista sia caricato un dispositivo RID il cui indirizzo sia quello da voi scelto sul selettore
del modulo RID. In caso contrario aggiungere alla lista un nuovo RID scegliendo il file di inizializzazione
RID2001.ini, una descrizione (es.: RID1) e specificando I'indirizzo da voi impostato.

IS

Device Description

[XEONZ00Er |

|PowerBoardini  «| |POWERBOARD

|RID 2007 ini | |Rid
=l
=l

=N
= ff

5: Aprire il pannello di impostazione canali.

6: Creare un nuovo canale (es.: LAMBDA).
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&lx Sensor

. lambda |

General
Source
Type .
|F>1|D1 hd " Digital=0 [ Compression
Channel * Analog=1 [ On Line
} " Wirtual=2
|I:|1 +Lambda T ~ Mlﬂtl:]ilg ¥ Enable download
Function Mode Code
|Generic j |Cuunter J |@ADD
Frequency Hz Bits Unit
|25 | iz | |AFR
Conversion
Range Grid Min
\Grid ~| 4100000 oz« .| o
Offset Max
oo oo
Alarm
[~ Active Led Threshold & Lower

Nane ~| (0.0 " Higher

.
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7. Impostare I'origine come RID1 e procedere alla configurazione come spiegato nei capitoli precedenti.
Il sistema elenca automaticamente nella lista CANALE solo i canali disponibili per il dispositivo scelto.



SCARICO E ANALISI DEI DATI

Cliccando sull'icona

Scarica Dati

I Archivio Sessioni ]

, oppure dal menu

Visualizza canali Real Time

Stato GPS

si apre I'Archivio Sessioni.

CRONOLOGICO

l‘ELENCO SESSIONI [ SESSIONE SELEZIONATA

G [TempoGiio |Settore 1 eitore 2 ||Setlore 3 [|Seltore 4 [[MaxS [MaFPM_ |[RPMEMaxSpeed|

opi288 |
001237

[119% (001257 (002625 000505 | oo3n 1% w1023
114985 004279 (002772 000558 | 003426 194 113840 |10523
|1:1918 | 004227 (002852 000530 003309 | 202 l13860 | 9077

Athon Demo \arano o st e Importa Sessione

Y AMAHA

[REgaE | CDigiRaceLE'Dat aliihon Demo'Matlina_Matteo_'YAMAHA 1

\_ \_ PANNELLO MODIFICA
FILTRO SESSIONI DETTAGLI SESSIONE

La schermata Archivio Sessioni & composta da 5 sezioni:

1. ELENCO SESSIONI: ogni volta che vengono scaricati i dati viene creata una nuova voce relativa alla
sessione, su ogni riga sono quindi indicati tutti i valori riassuntivi della sessione stessa.

2. CRONOLOGICO SESSIONE SELEZIONATA: selezionando una riga nell’Elenco Sessioni il
Cronologico rappresenta la lista dei giri percorsi ed i relativi valori di riferimento.

3. PANNELLO MODIFICA DETTAGLI SESSIONE: rappresenta i campi che possono essere utilizzati per
modificare i riferimenti della sessione selezionata, consente anche di importare una eventuale
sessione in caso di copia da un computer all'altro.

4. FILTRO SESSIONI: consente di limitare la visualizzazione delle sessioni elencate basandosi su criteri

di: Data, Tipo di Evento, Tipo di Sessione, Circuito, Pilota e Veicolo. Per visualizzare l'intero elenco
delle sessioni & necessario che tutte le sezioni del filtro siano impostate su “TUTTI".
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Come scaricare i dati da XENON

Cliccando sullicona == , oppure dal menu
I Scarica Dati ]

Archivio Sessioni
Visualizza canali Real Time

Stato GPS

XENON

si apre il pannello di inserimento dei riferimenti della sessione che si desidera scaricare:

4 Scarico Dati

Evento Scarico Dati

Stato Scarco Dati

Scarca Sensore;

Circuita

Fiun

Cancella Memoria
Interrompi Scarico Dati

Compilare il pannello Scarico Dati con tutte le informazioni della sessione:

- EVENTO: nome dell’ evento (es.: il nome della competizione)

- SESSIONE: nome della sessione specifica (es.: Libere, Cronometrate, Mattina, Pomeriggio ecc...)

- PILOTA: nome del pilota

- VEICOLO: es.: Moto1, Moto2, HONDA, YAMAHA ecc.

- CIRCUITO: nome del circuito selezionabile dalla lista o digitabile

- RUN: numero di uscita in pista nella stessa sessione, non e obbligatorio riempire il campo in quanto
il valore viene incrementato automaticamente.

Selezionare la sessione che si desidera scaricare facendo riferimento ai valori di Data e Ora indicati
nel nome della stessa.

Premere scarica Dali per scaricare su computer i dati acquisiti. Una nuova riga

con i riferimenti della sessione appena scaricata viene automaticamente aggiunta all’Elenco Sessioni.
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9. Dopo aver scaricato i dati cliccare su Exit per tornare alla finestra Analisi.

Nota: ogni volta che viene effettuato lo scarico dati, vengono scaricate tutte le sessioni in memoria,

per gquesto motivo € importante mantenere la memoria pulita attivando il flag di cancellazione
Dopo lo scarico dati :

lla b emoria

automatica della memoria . in caso non lo si attivi sara possibile
scaricare piu volte la stessa sessione e la cancellazione della memoria dovra essere effettuata

manualmente con il pulsante Cancella Memeria
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AGGIORNAMENTO DEL FIRMWARE DI ATHON

Il software installato all'interno di ATHON e che ne gestisce tutte le funzionalita ha il nome di Firmware.
E’ possibile aggiornare il firmware quando ne siano rese disponibili da Starlane nuove versioni con
implementazioni aggiuntive e/o migliorie.

ATTENZIONE! La procedura di aggiornamento del Firmware & un'operazione molto delicata in quanto
riguarda il cuore funzionale del vostro ATHON, va per tanto esequita solo Se necessario e con scrupolo
seguendo attentamente le indicazioni di sequito riportate. Una non corretta esecuzione dell'aggiornamento
potrebbe richiedere l'intervento diretto presso il laboratorio tecnico Starlane.

Verifica della versione di Firmware installata e scarico dell’aggiornamento

Nell'angolo in basso a destra della schermata di avvio del vostro ATHON & indicata la versione di Firmware

ATHON
GPS-PRO

ID: ATHON_GPS-PRO V01.08

\
VERSIONE DI FIRMWARE

1. Verificare sulla pagina di supporto tecnico del sito www.starlane.com se sono disponibili versioni di
Firmware pit aggiornate (numero di versione piu alto) per il vostro dispositivo.

2. Scaricare il file compresso di aggiornamento dal sito ed espanderlo nella cartella
C:\DigiRace\Firmware.

3. Inserire nel proprio ATHON batterie nuove (se versione autoalimentata) o accertarsi che la
batteria del veicolo sia completamente carica (per versione 12V).

4. Dal menu Dispositivo selezionare Aggiorna Firmware.
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Dispositivo

ATHON

Comunicazioni

I Aggiorna Firmware ]

Moduli CAN BUS

4 Aggiorna Firmware

Nome File :

|C \DigiRace\Firmware\ATHRO108. hex

Avanzamento

| 3, ApriFie ..

ATHON

Procedi

5. Premere Apri File e caricare il file della versione appena scaricata (verificare di averlo estratto dal file

.Zip).

Nome File :

Avanzamento

| _-%ApriFile...

Procedi
=

MNome file:

Tipo file:

- e =
Cerca in: | ) Fimware IC:F -
= Oggetti recenti _
= =
,;} Ml Desktop nensione
i - LF Rete
Risorse recenti  octs
" | Pubblica
1M Computer
PesEng ﬂ; Disco locale (C:)
il | DigiRace
W "
Effects <2 Unita DVD RW (D)
A
Computer
| W
-
Rete

|ATHRO108 hex = s |
| Firmware Files j Annulla

6. Accendere ATHON e (se precedentemente definito ed assegnato come indicato al paragrafo
Assegnazione delle porte di comunicazione a piu dispositivi) verificare che I'Elenco Athon Abbinati
indichi il nome di connessione corretto come indicato al punto 5 del paragrafo SCARICO E ANALISI

DEI DATI.
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N.B.: L’aggiornamento del Firmware potrebbe comportare la perdita definitiva dei dati cronometrici nel
dispositivo. E’ per tanto consigliabile eseguire lo scarico dati prima di procedere.

ATTENZIONE! Non interrompere assolutamente la procedura di aggiornamento che puo durare dai 10
ai 20 minuti durante i quali e sconsigliato I'uso del PC per altre applicazioni. Al fine di migliorare la
comunicazione é consigliabile posizionare ATHON a poche decine di centimetri dal computer.

7. Premere il tasto g

8. Al termine della procedura spegnere e riaccendere ATHON, al primo riavvio ATHON eseguira la
procedura di incisione del nuovo Firmware e la cancellazione della memoria.
IMPORTANTE! Non toccare i tasti, I'alimentazione o interrompere in alcun modo la procedura
poiché cio potrebbe causare il totale inutilizzo del sistema e la necessita del rientro al centro
assistenza.

Al successivo riawvio la schermata iniziale indichera la nuova versione di Firmware.
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AGGIORNAMENTO DEL FIRMWARE DI XENON

Il software installato all'interno di XENON e che ne gestisce tutte le funzionalita ha il nome di Firmware.
E’ possibile aggiornare il firmware quando ne siano rese disponibili da Starlane nuove versioni con
implementazioni aggiuntive e/o migliorie.

ATTENZIONE! La procedura di aggiornamento del Firmware & un'operazione molto delicata in quanto
riguarda il cuore funzionale del vostro XENON, va per tanto esequita solo se necessario e con scrupolo
seguendo attentamente le indicazioni di seguito riportate. Una non corretta esecuzione dell'aggiornamento
potrebbe richiedere l'intervento diretto presso il laboratorio tecnico Starlane.

Verifica della versione di Firmware installata e scarico dell’aggiornamento

Eseguire su XENON la procedura indicata di seguito per verificare la versione di Firmware installata.

Lap Timer
Memory Serial N. : X11729007
Rpm

Speed Firmware: x7r4
=»> Options =»>

Gear Mem. used: 0.0%
Alarms

2 sec.

0-0-50360B

1. Verificare sulla pagina di supporto tecnico del sito www.starlane.com se sono disponibili versioni di
Firmware pit aggiornate (numero di versione piu alto) per il vostro dispositivo.

2. Scaricare il file compresso di aggiornamento dal sito ed espanderlo nella cartella
C:\DigiRace\Firmware.

3. Assicurarsi che XENON sia connesso e acceso

4. Dal menu Dispositivo selezionare Aggiorna Firmware.
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[ Dispositivo

v XENONM
ATHOMN

Comunicazioni

I Aggiorna Firmware

Maoduli CAN BUS

Nome File :

IC \DigiRace\Firmware\ATHRO108.hex

Avanzamento

[ ApriFie ...
—_ ]

Procedi

5. Premere 'JAD”;I e caricare il file della versione appena scaricata (verificare di averlo estratto

dal file .zip).

g

Nome File :

Avanzamento

Procedi

l '_- Apri File ...

31

L=
&_ﬁi
Risorse recenti

Desldop

Effects
E‘*“:
Computer
.

Rete

Cercain:

., Fimware

x| - B Er

15| Oggetti recenti
B Deskiop
LF Rete
| Effects
.. Pubblica
18| Computer
5_7 Disco locale (C:)
., DigiRace
¥

<23 Unita DVD RW (D)

mensicne

MNome file:

Tipo file:

|x7Rs0

~ e |

I Starlane firmweare (*.0)

x| Annula |
J
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N.B.: L’aggiornamento del Firmware comportera la perdita definitiva delle impostazioni e dei dati
cronometrici nel dispositivo. E’ pertanto necessario importare le impostazioni e salvarle in un file
model nonché eseguire lo scarico di eventuali sessioni dati prima di procedere.

ATTENZIONE! Non interrompere assolutamente la procedura di aggiornamento che puo durare alcuni
minuti durante i quali € sconsigliato I'uso del PC per altre applicazioni. Attendere che il processo sia
completato e che venga mostrato il messaggio di Aggiornamento Completato. Notare che durante
I'aggiornamento del Firmware XENON sara completamente inattivo e sembrera spento, ma stara
elaborando ed e importante non spegnerlo o interrompere la connessione in questa fase.Anche la
barra di progressione sullo schermo del PC potrebbe fermarsi per alcuni secondi, attendere comunque
sempre il termine della procedura fino al messaggio di conferma.

6. Premere il tasto g

Una volta completato I'aggiornamento del Firmware XENON si resetta automaticamente ed effettua la
cancellazione della memoria, al termine della cancellazione sara necessario inviare al cruscotto i parametri del
file model salvato perché funzioni correttamente.
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Introduzione all’analisi dati

oAU , i & & 4TF 0 13)
B | Weal Time: 02:01 58

LaplLapTlmelSth |5pl|t2\ 1 ) |Sp||l4 |
1025385 -00:000 000906 00:23.87 |0221.02

Lap, 3-02.03 &1 | 0204

2 |02:02.60 00:25.60 00:2555 00:30.39  00:41.03

Pl s oz67s 0026F 00 4110
4 020401 00000 00163 41,11
5 020363 002616  00:25.35 00'se-ow-dit46.54

E
o
-4

|
\
\
\
| Vo
\ ,f L J‘J |

00:06.45 00:18.45 00:31.45 E 554 :08.4 1204 01:32.45 01:45.45 TEL]

= 02:04.01

Non Connessa |Metri 1556 [Time :00:36.83

1: Indica il TEMPO IDEALE realizzabile dal pilota, calcolato come somma dei migliori intertempi della
sessione.

2: CRONOLOGICO DELLA SESSIONE con i relativi intertempi divisi nei vari Split.
Il miglior giro € evidenziato in Rosso, cliccando sulla riga di uno dei giri i dati dello stesso saranno visualizzati
nel grafico, mentre in Blu sono indicati i migliori Split (tempi di settore).

3: COLONNA DEI CANALI.

Indica i canali configurati con il valore istantaneo nella posizione del cursore ed i relativi valori minimo e
massimo raggiunti durante la sessione. Il DOPPIO CLICK su uno dei canali ne attiva o disattiva la
visualizzazione del grafico.

4. MAPPA DEL CIRCUITO.

5: Indicazione dei metri e del tempo relativi alla posizione del cursore.

6: BARRA DELLA SESSIONE.

Visualizza in sequenza tutti i giri divisi da riquadri gialli, il giro migliore ha cornice rossa.

Nel grafico sono indicati, per semplicita, solo i segnali di regime motore e di velocita. Premendo BARRA
SPAZIO sulla tastiera € possibile nasconderla e visualizzarla.

7: GIRO MIGLIORE.

8: LENTE DI DETTAGLIO (in verde)

Definisce la porzione dei dati che sara rappresentata nella finestra del grafico.

Puo essere posizionata con il Mouse oppure con i tasti FRECCIA DESTRA e FRECCIA SINISTRA.
Ridimensionandola con i tasti FRECCIA SU e FRECCIA GIU' viene variato lo Zoom del grafico.

9: Flag indicante il TEMPO DEL GIRO inquadrato nel riquadro alla sinistra della stessa.
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10: GRAFICO DI DETTAGLIO della porzione inquadrata dalla lente verde sulla barra della sessione.

11: CURSORE posizionabile con Mouse o tasti M e N.
Determina il valore istantaneo visualizzato nella colonna dei Canali dei Dati.

12: LINEA DEL TRAGUARDOQO. (in verde tratteggiata)

13: Barra delle icone gestione Analisi Dati.
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Circuito

AN TAL R . d@d 4”66 (ﬁf

&,|meamme:02;m_55 Latitude Longitude Sat Cog ®° Suspensions
= e e I BT T ] 42596592 | 11223733 08 2263 3 o1
025985 00000 000306 00298 |0221.02
02:02.60 00:25.60 002553 00:30.33 | 00:41.03 RPN 11073
3 020381 00:2578 002637 003056 |00:41.10
4 020401 00000 005169 003121 004111
020963 002616  00:25.35 00:29.58 004654

g 101215
27 1830

Mon Connesso [Metri -41 [Tirme :00:43.10 |

1: Informazioni GPS.

2: Tasti di avvio e arresto della simulazione animata abbinati anche ai tasti F5 e F6
3: Tasti di Zoom della mappa del circuito.

4. Stampa della Mappa del circuito sulla stampante predefinita.

5: Opzioni di specchiatura per compensare effetti di inversione della mappa del circuito.
6: Indicatore del GRUPPO DI FLAGS attive.

7. Mappa del circuito.

8: Indicatori dell'escursione delle sospensioni.

9: Velocita di affondamento delle sospensioni in mm/s.

10: Indicatore di marcia inserita.

11: Contagiri.

12: Tachimetro GPS.

13: Indicatore di apertura acceleratore.

14: Legenda dei colori della Suddivisione impostata per il sensore selezionato.
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Apprendimento della linea del Traguardo e degli Intermedi direttamente da cruscotto

Una volta attivate le funzionalita GPS, e necessario fornire a XENON I'esatta posizione del Traguardo e degli
Intermedi desiderati.

Una volta che le posizioni sono state acquisite il cronometro pud iniziare il conteggio ogni volta che passate
sulla linea del traguardo. Eseguite le operazioni indicate di seguito prima di entrare in un nuovo circuito e
impostate le posizioni durante il primo giro.

IMPORTANTE! Prima di iniziare la procedura di apprendimento assicurarsi che il sistema sia stato acceso il tempo
necessario allacquisizione di almeno 5 satelliti (generalmente opera normalmente con 8-11 satelliti).

Freeze Time
Units Km/h-"C
Gear Recognition R Learn Finish Line

IR Setup Reset Finish Line
EnTER | ) GPS chrono

14250 3 SAT 8 RPM GEAR
SAT 8 RPM GEAR NEXT LEARN: i2....
NEXT LEARN: i1.... @
{ O } { N ] toacquirethe  to skip.
_ _ position. per passare al punto sucessivo
to acquire the  to skip. per acquisire la  senza acquisire il corrente.
position. per passare al posizione.
per acquisire la - punto sucessivo
posizione. senza acquisire 1 42 5 O 3
il corrente. SAT 8 RPM GEAR
NEXT LEARN: i3....
1 4 2 5 0 3 toacquire the  to skip.
SAT 8 RPM GEAR position. per passare al punto

per acquisire la  sucessivo senza

NEXT LEARN: FINISH L. posizione. acquisire il corrente.

to acquire the o skip and exit the procedure. if you want to exit the procedure without
position. per uscire dalla procedura senza acquisire il traguardo. press m coordinates acquisition.
per acquisire la premere per uscire dalla procedura senza
posizione. acquisire le coordinate.
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Inserimento del Traguardo e degli Intermedi desiderati

Se non si sono inseriti direttamente dalla tastiera dello strumento il Traguardo e gli Intermedi o si vuole
modificarne la posizione ¢ possibile, dopo aver scaricato i dati, procedere con l'inserimento e l'invio allo
strumento perché siano attivi dalla sessione successiva.

Per 'inserimento del Traguardo:

1. Aprire la finestra di Analisi Traccia GPS.

2. Posizionare con il mouse il Marker verde dove si desidera avere il Traguardo.

-700

3. Cliccare con il tasto destro del mouse sullo sfondo della finestra e selezionare Imposta Traguardo.

Traguardi Intermedi 2 Imposta Intermedio

IImpnsta Traguardo I

Invia Traguardi e Intermedi

Rimuovi Intermedi

Nel punto dove si trova il Marker verde viene posizionata la bandiera FL (Finish Line).
Affinche lo strumento possa funzionare con il nuovo Traguardo & necessario inviare la posizione della
Finish Line appena inserita allo strumento.

4. Verificare che lo strumento sia connesso e acceso,se si dispone di ATHON, accendere lo strumento e
(se precedentemente definito ed assegnato come indicato al paragrafo Assegnazione delle porte di
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comunicazione a piu dispositivi) verificare che il campo di scelta “Connessione a” indichi il nome di
connessione corretto.

5. Cliccare con il tasto destro del mouse sullo sfondo della finestra e selezionare Invia Traguardi e
Intermedi.

Traguardi,Intermedi » Imposta Intermedio

Impaosta Traguarde

IImria Traguardi e Intermedi I

Rimuowi Intermedi

L'impostazione del Traguardo consente il corretto funzionamento del cronometro GPS anche se non sono stati
impostati gli Intermedi che sono quindi facoltativi.

Per l'inserimento degli Intermedi:
1. Aprire la finestra di Analisi Traccia GPS.
2. Posizionare con il mouse il Marker verde dove si desidera avere il Primo Intermedio.

3. Cliccare con il tasto destro del mouse sullo sfondo della finestra e selezionare Imposta Intermedio.

Traguardi,Intermedi » I Imposta Intermedio I

Imposta Traguardo
Invia Traguardi e Intermedi

Rimuovi Intermedi

Nel punto dove si trova il Marker verde viene posizionata la bandiera i1 (Intermediatel).
Ripetere la stessa operazione se si desidera inserire anche gli Intermedi 2 e 3 (i2, i3).

4. Verificare che lo strumento sia connesso e acceso,se si dispone di ATHON, accendere lo strumento e
(se precedentemente definito ed assegnato come indicato al paragrafo Assegnazione delle porte di
comunicazione a piu dispositivi) verificare che il campo di scelta “Connessione a” indichi il nome di
connessione corretto.

5. Inviare la posizione degli Intermedi appena inseriti allo strumento cliccando con il tasto destro del
mouse sullo sfondo della finestra e selezionando Invia Traguardi e Intermedi.

Traguardi,Intermedi » Imposta Intermedio

Imposta Traguardo

IImria Traguardi e Intermedi I

Rimuovi Intermedi

E’ possibile rimuovere gli Intermedi selezionando Rimuovi Intermedi.
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Traguardi,Intermedi » Imposta Intermedio

Imposta Traguardo

Invia Traguardi e Intermedi

Rimuovi Intermedi

|

NOTA: Qualora si desiderasse variare la posizione del Traguardo é sufficiente ripetere la procedura di
inserimento dello stesso.
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CREAZIONE E GESTIONE DELLA LISTA DI CIRCUITI PER ATHON

Caricare e gestire i circuiti

I Gestione Circuiti ]

Aggiorna Comunicaziene

1. Dal menu Comandi selezionarg | Accreditemente PC

Il pannello GESTIONE CIRCUITI consente di svolgere le seguenti funzioni:

if:: Gestione Circuiti

Archivio Circuiti

Lista Circuiti List1
Pannello inserimento nuovo Circuito i Dispositiv

Carica Lista
Mome Circuito Aggiorna Lista

Salva Lista con Nome..

Latitudine Longitudine

Traguardo 309e30'22.00" 00°37'51.95"

Circuito

Albacete

Intermedio 1 aoeoo'oo.oo” noen0'oo.oo"

Intermedio 2 no=o0'oo.o0" no=o0'oo.00"

Braga
Brno

Cartagena

Donington Park

Intermedio 3 0oeoo0'on.o0" ooeoo0'on.o0"
Hockenheim

Hungaroring

Imola

(V=R - (R T O TT I S

Jerez
Salva Circuito su File Laguna Seca
Le Mans
Ledenon
Losail
Mugello
Suzuka

Valenda

a. Inviare al dispositivo le coordinate del traguardo disponibili nella lista fornita per i principali circuiti
mondiali.

b. Creare un circuito personalizzato con le coordiante desiderate, anche rilevate da software di terze
parti come ad esempio Google Earth.
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c. Scaricare da Athon la lista dei circuiti gia appresi direttamente in pista, dare il nome desiderato ad
ognuno dei circuiti ed inviare la lista allo strumento in modo da poter scegliere il circuito direttamente
dal menu sul display.

d. Salvare la lista sul computer per poterla scambiare con amici e caricare una lista precedentemente
salvata.

Inviare allo strumento il traguardo di un circuito esistente

1. Selezionare il circuito desiderato nell’ Archivio Circuiti
2. Premere il bottone w

Inserire le coordinate di un nuovo circuito
.. . . . MHome Circuito
1. Digitare il nome del nuovo circuito nel campo - I

2. Digitare le coordinate di Latitudine e Longitudine desiderate per il traguardo e gli intermedi (per
esempio avendole rilevate da Google Earth)

3. Premere il bottone ___Salva Circuito su File | per creare il nuovo file di circuito che sara poi
disponibile nell'archivio circuiti.

4. E anche possibile aggiungere immediatamente il nuovo circuito alla lista da inviare ad Athon
semplicemente premendo il bottone Aggioma Listal

Gestire su computer la lista dei traguardi impostati su Athon

A. Premere il bottone _Scarica Lista Circuiti | |5 |isty evidenziera per quali circuiti sono state inserite in
Athon le coordiante di traguardo (FL) o intermedi (i1-i2-i3).

B. Per attribuire il nome desiderato ad ognuno dei circuiti, selezionarlo (es. Track01),il pannello a
sinistra indichera le esatte coordinate memorizzate, digitare quindi il nome desiderato (max. 7

caratteri) e premere il bottone Aggiorna Lista| Premere __Salva Circuito su File | se si vuole
conservarlo e renderlo disponibile nell'archivio circuiti.

C. Perinserire nella lista un circuito gia creato e disponibile nell'Archivio Circuiti e sufficiente cliccare
nella casella CIRCUITO della riga desiderata scegliere il nome del circuito da inserire.

D. Una volta creata la lista & possibile salvarla su file con il bottone >2!va Lista con Nome..| o
richiamare una lista precedentemente salvata con il bottone | Caricalista ]

E. Premere il bottone _'nvia Lista Circuiti_| per inviare la nuova lista all’ Athon, dal menu LOAD

TRACK COORDINATES di Athon sara possibile scegliere il circuito desiderato.

N.B.: Le funzionalita della gestione circuiti consentono di creare anche varie versioni di intermedi per lo stesso
circuito, sara sufficiente quindi salvare le varie versioni con nomi diversi (es. Monzal-Monza2-Monza3-
Monza4 ecc.) per poter scegliere quella desiderata sul dispositivo.
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GESTIONE TRAGUARDI PREDEFINITI E PERSONALIZZATI SU XENON

Caricare e gestire i circuiti

I Gestione Circuiti ]

Aggiorna Comunicaziene

1. Dal menu Comandi selezionarg | Accreditemente PC

Il pannello GESTIONE CIRCUITI consente di svolgere le seguenti funzioni:

5 7
4 Gestione Circuiti e e S

Archivio Circuiti

Circuito ~ ||l Invia al Dispositivo

Pannello inserimento nuovo Circuito

Mome Circuito

Traguardo

Intermedio 1

Intermedio 2

Intermedio 3

Salva Circuito su File

a. Inviare al dispositivo le coordinate del traguardo disponibili nella lista fornita per i principali circuiti
mondiali.

b. Creare un circuito personalizzato con le coordiante desiderate, anche rilevate da software di terze
parti come ad esempio Google Earth.
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XENON

Inviare allo strumento il traguardo di un circuito esistente

1. Selezionare il circuito desiderato nell’ Archivio Circuiti
2. Premere il bottone M

Inserire le coordinate di un nuovo circuito
.. . . . HNome Circuito
1. Digitare il nome del nuovo circuito nel campo o I

2. Digitare le coordinate di Latitudine e Longitudine desiderate per il traguardo e gli intermedi (per
esempio avendole rilevate da Google Earth)

3. Premere il bottone ___Salva Circuito suFile _ | per creare il nuovo file di circuito che sara poi
disponibile nell'archivio circuiti.

N.B.: Le funzionalita della gestione circuiti consentono di creare anche varie versioni di intermedi per lo stesso
circuito, sara sufficiente quindi salvare le varie versioni con nomi diversi (es. Monzal-Monza2-Monza3-
Monza4 ecc.) per poter scegliere quella desiderata sul dispositivo.
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Come suddividere automaticamente i giri

Se si & acquisita una sessione in cui non era stato impostato il traguardo GPS, € possibile risuddividerla
automaticamente dopo aver impostato la Finish Line.

1: Cliccare con il tasto destro del mouse sullo sfondo della finestra Analisi Traccia GPS e selezionare
Suddivide Giri sul Traguardo.

Flags 2

Traguardi 2 Imposta Intermedic
Imposta Traguardo
Carica Traguardi di Default
Archivia Traguardi
Aggiorna Interternpi
Cancella Interredi

[Suddividi Giri sul Traguardo |

Invia Traguardi e Intermedi

Ricevi Traguardi e Intermedi
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Come comparare due o tre giri tra di loro

1: Cliccare sull'icona L per aprire la modalita Comparativa.

Scroll the selected lap <N>=Left <M>=Right <ESC==Finish

[ T —
1 0706898
2 020214
3 020086
4044117
..... =i
6 |01:58.74
7 015879
8 044549
| ERRuE=:E]
10 01:58 20

1 m:Z7.00

2: Eseguire doppio click sui due o tre giri che si vogliono comparare nella colonna
del cronologico.

Digirace assegna automaticamente un colore diverso ai grafici in funzione del giro a
cui appartengono.

Per rimuovere un giro dalla Cmparativa eseguire nuovamente doppio click sullo
stesso.

3. Attivare i canali che si desidera comparare.

Lap |Lap Time

07.06.98
020214
02:00.56
04:41.17
{01:59.25
01:58.74
01:55.79
04:46.43
| ERR ke
10 01:52.20
11 01:27.00

LD =

oo m




Per caricare in Comparativa i giri di una diversa sessione cliccare col tasto destro sul cronologico e
selezionare INSERISCI SESSIONE DALLA LISTA.
Verra aperta la lista dell’Archivio Sessioni dalla quale potra essere scelta la sessione che si vuole caricare.

Lap |Lap Time

1 070692

2 DI Insert Session from list I
30

4 0 Offset Selected Lap ( M,M,ESC to finish)

Clear Laps Offset

Remove All Laps from Compare

e S o N s Y e

Remowve Session
| TR
10 015820
11 01:27.00

Athon Demo

# Pilcti ] LapTime | 01:20.80

Tutti
L

N.b.: la modalita Comparativa consente di confrontare al massimo tre giri, quando si carica una nuova
sessione accertarsi di non aver gia evidenziato tre giri della sessione corrente, in tal caso rimuovere un giro
da quest'ultima per caricare quello della nuova sessione. Quando viene caricata una nuova sessione la lista
dei giri che la compongono viene riprodotta con diverso colore sotto il cronologico della sessione corrente.

Se una sessione ha almeno un giro caricato in Comparativa la casella del nome evento e bordata in bianco .
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Gara virtuale

Una volta inseriti i giri nella Comparativa € possibile visualizzare la gara virtuale tra di loro al fine di individuare
in modo rapido e interattivo le differenze di prestazione:

Premere il tasto Play 2! sulla schermata della Comparativa o (22] per avviare la simulazione, Stop
per fermarla oppure il tasto Inizio icl () per riportare i Marker all'inizio del giro.

Tabella Minimi e Massimi

La Tabella Minimi e Massimi € un utile strumento per individuare immediatamente dopo lo scarico dati
eventuali picchi di valori dei sensori 0 anomalie di funzionamento del mezzo.

Ogni colonna rappresenta i valori massimi oppure minimi (visualizzabili con i tasti VALORE MASSIMO -
VALORE MINIMO) raggiunti dai vari sensori nel giro il cui tempo € indicato nellintestazione

della colonna stessa.

DigiRace-PRO evidenzia con il colore attribuito al sensore il valore di picco raggiunto durante la sessione.
Eseguendo DOPPIO CLICK su una qualsiasi delle celle della tabella DigiRace-PRO inquadrera la porzione di
grafico e posizionera automaticamente il cursore nel relativo punto.

2
: Min and Max Table =
06:27.39 |02:02.19 |02:00.82 |04:57.44 |01:59.40 |01:58.81 |01:58.60 |05:09.08 |01:58.41 |0L:58.20 |01:27.41
{rem FN 15543.0 | 15749.0 15950.0 | 15957.0 |16059.0 |15690.0 |15916.0  15923.0  1533L0
SpeedGPS 244,7 257.7 260.4 %618 258.5 257.8 257.9 257.9 258.5 258.4 256.2
s 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0
flcear 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0 8.0 6.0 6.0 6.0 6.0 6.0
IFrontSuspension 108.5 120.3 115.9 113.6 119.4 121.3 120.3 121.0 121.8 121.3 119.5
{ 1 jRear Suspension 33.7 37.9 37.6 35.9 39.4 -39.8 36.0 38.4 3.7 29.1
I'Waber Temp 7.7 756 79,5 326 77.4 78.5 78,9 - 78.0 9.1 82.8
freters 18927  |1892.7 (18927 18822 (18927 18927 18927 18927 18922 18927
I|Bat|:ery 14,1 14,1 14,1 14.2 14.1 14,2 14.1 14,2 14.2 14.1
I|Lap Count 0.0 10 2.0 3.0 1.0 2.0 3.0 4.0 10 2.0 3.0
||LapGP5 0.0 1.0 2.0 3.0 1.0 2.0 3.0 - 1.0 2.0 3.0
I|LSU4 18.0 18.0 18.0 13.0 18.0 1.0 18.0 18.0 18.0 18.0 13.0
|‘ i Max Value ¢ Min Value Print

1: Lista canali.

2: Colonne dei giri percorsi con i relativi tempi.
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Come variare i colori del grafico dei canali

MaaRTALR

& [1deal Time - 01:57.98
[Cap [Lap Time [Split1_ [Spicz_ [splits  [spid =]
5 015340 00:3098 003145 0027.78 002319

6 01:5881 00:3068 00:31.37 00:27.91 00:28.4

7 015860 00:3057 00:31.38 00:27.68 00:20.97

& 050908 00:3248 003263 002945 03345

9 01:5841 003072 00:31.45 00:27.32 00:28.92
01:56.20 00:30.55 00:31.26 00:27.37 |00:29.02 |

Speed 2

Show Flags

Add Sensor Group
Delete Graup

01:07.27 01:19.27 01:31.27 01:43.27 01:54.27 00:07.86 00:19.86 00:31.86 00: 42 86 00:54.86

i

|
i ‘l [ H\"\ LT ||'I| i’ f | !Fﬂ \‘
|| lﬁ“w\"‘ “Jm' \ﬂ‘Uu‘\I‘I“'”” ‘l.n‘uwl“[ll W‘J\JII‘I\U'\' li. |\J‘|"I‘Uh‘|‘l‘ﬁllf ,w"‘fll‘“'l'U‘-‘“r"“\l‘l IJU Ul “Igl‘l;ln I‘l. J“UI VA4
) [

i WU

IM' l}\

Disconnected Mefres :235 Time :00:03.37

1: Selezionare con il tasto sinistro del mouse il canale che si vuole modificare, premere il tasto destro del
mouse e scegliere nel menu la voce "Impostazione Canali".

=loi x|
Name |Speed 2 |I] |35 |

1
Color I:I Change 1 35 70
7o 105
Min ax 105 140
Autoscale v 1} 300 140 175

. 175 210
Visible v 210 245
Filter range (0=None) i} 245 280

280 315
- 315|350
Auto range IC’-IJ—

1: Premere "MODIFICA" per aprire la tabella colori.
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L Chamelssetvp -loix]

Name spe Colori di base: | | |
mimimieim_Inls o 3
color [ mrrEEFEEE 35 70
et § I8 1 0 fus
HT NN NE NN 105 140
Autoscale ~ HEENENENEN®N 140 175
visible o S
Filter range (0=None) . . e 245 280
HEEENNENN 280 315
HEEEENNENN L315 330

Definisci colon personalizzati »» | Auto range ”30—

2 Il Annulla 3

1: Scegli il nuovo colore.
2: A scelta avvenuta cliccare sul bottone "OK".

3: Per confermare la modifica del colore cliccare sul bottone "OK".

Come modificare la scala grafico

R I & s

i )

it @ & 41

23

B ‘Ideal Time :
Lap [Lap Time |Spit 1
01:5940  00:30.98
G 015881 00:3068

7 015360 00:3057

g (50308 003248 (03263 0295 0xEeszl
9 015641 00:3072 003145 00:27.32 00:28.92
JIEIE 0155 20 00:30.55 00:31.26 (0:27.37 |00:2302 = |

01:57.98
|Spit 2
003145
0031.37
003138

Lap9-01:58 41 | 01:58 20-Lap10
[spltz  [spis «]

00:27.78 |00:29.19
00:27.91 |00:28.9
00:27.68 |00:28.97

w

Speed 2

Add Sensar Group
Delete Group

M
01:07.27 01:19.27 01:31.27 01:43.27 01:54.27 00:07.86 00:19.86

00:31.86

00:42.86

00:54.86

) I
il Ot et S

\ i
1 '.w‘v“ I

|
il
| I‘Hﬁll\lu u ‘ u\,l

'| \l M” 1 ,JI;‘

| 1A I
JI |F||\l ‘|‘ IJ

|4‘ \ I\

Disconnected Metres :235 Time :00:03,37

1: Selezionare con il tasto sinistro del mouse il canale che si vuole modificare, premere il tasto destro del

mouse e scegliere nel menu la voce "Impostazione Canali".
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Dp Channels Setup =10l x|
Name ISpeed 2 |III |35 |
Color Change | 35 70

( 1 70 105
\I" Min Max 105 140
- [ o = 10 15
- A r/L 175 210
Visible i 210 245
Filter range (0=MNone) L 2 L 3 245 280
280 315
315 350
Auto range “3!]

4

1: Se e marcato Scala Automatica, DigiRace-PRO attribuisce automaticamente la scala in funzione del Minimo
e Massimo valore acquisito dal canale nella sessione corrente.

Disattivando la scala automatica € possibile assegnare il valore Minimo e Massimo a piacere.

2: Valore Minimo.
3: Valore Massimo.
4: Per confermare la modifica premere "OK".

Lagp:9-01:58 41 | 01:58.20-Lap1 0

o~
=
D g,
1]
=3
w

0.0 !
01:54.27 00:07.86 00:19.86
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Come filtrare un canale per rimuovere “ruvidita” al grafico

oAl Tak

01:57 98

B ‘Ideal Time :

I R e

Lap [Lap Time |Spit 1

[Spitz  [seitz  [Spit4 ]

5 |01:59.40 00:30.98
6 |01:5881 00:30.68
7 |01:5860 00:30.57
8 050908 00:32.48
9 |01:5841 00:30.72

00:31.45 00:27.78 00:29.19
00:31.37 00:27.91  00:28.8
00:31.33 00:27.68 00:28.97
003263 00:29.45 0234.52
00:31.45  00:27.32 00:28. EIZJ

e AT

=r

01:56.20 00:30.55 00:31.26 00:27.37 |00:29.02 ¥ |

Shaw Flags

Add Sensor Group
Delste Group

00:16.86 00:18.86 00:19.86 00:20.86 00:22.86 01):23.36 00:24.86 00:25.86 00:27 86 00:28.86

<M :5ﬂ.41

| [ "|
bl Jh .“. 'u""u“’“'u'u"\'\ﬂ ]l,llﬂﬂwlllj'ﬂ| |

M |

oMb i
m 'U“'””\."M" |‘J|W‘\"U I h i i

il

|| ‘ |‘
VAHI\J’”MI‘ |\ |

| \
“'I’J .J’Il
|

\I ‘4\ i

’hl'

Disconnected

Metres :1045 Time :00:23.47

1: Selezionare con il tasto sinistro del mouse il canale che si vuole modificare, premere il tasto destro del
mouse e scegliere nel menu la voce "Impostazione Canali".

=loix
Name RPM | | |
1] 1700
Color - Change 1700 3400
3400 5100
Min Max 5100 6800
6800 8500
i 1] 17000
i o 8500 10200
rd
ViEldE 10200 11900
Filter range (D=None) D - 1 11000 13600
13600 15300
15300 17000
Auto range (1700
2 - OK |

1: Di default DigiRace-PRO viene impostato con Filtro=0 (Nessuno).
ATTENZIONE: non eccedere con il filtro utilizzando valori troppo alti in quanto si rischia di appiattire troppo
anche i picchi di interesse.

2: Premere “OK” per confermare la modifica.
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1: Filtro = 0 : Grafico con ruvidita
2. Filtro = 2 : Grafico pulito

Come visualizzare sul grafico i Valori Minimi e Massimi dei canali acquisiti

THaaRTALE SR w el s s

By [1deal Time :  01:57.98
Lap |Lap Time ‘Sphﬂ ‘Spht 2 ‘Spht 3 |Sp||l 4 ﬂ
5 01:5340 00:30.98 00:31.45 00:27.78  00:23.19
6 01:5881 003068 O00:31.37 00:27.91 00:28.8
7 016360 00:3057 00:31.38 0O0:27.68  00:28.597
2 050302 00:3248 003263 00:29.45 U3:34.5L|
9 01:5841 00:30.72  00:31.45  00:27.32 00:28.92
01:58.20 00:30.55 00:31.26 00:27.37 |00:29 D2ﬂ

Show Min and Max values of the selected |ap (*=Filtered)

Show session Min and Max walues (*=Filtered)
Hide Min and Max values

W| v ‘imrl“'| e
“j ||!M||| l‘b‘lnl

SpeedGPS

‘M |ﬂ | i I\ J‘ Insert Lap ...
! iad Nli Lo e to previous ap
[ Remove all lap divisors
Farce Lap Count divisor

00:31.86 00:37.86 00:42.86 00:48.86 00:34.86 01:00.86 01:06.86 01:12.86 01:18.86

01:24.36

| ‘1
I | / | ‘ el | I

|| lpl“llh,h ||,J|H| l‘ ‘UUMIH“” ‘I‘Uum"l‘“[ll‘ ﬂlwﬁl‘lu‘ll\ﬂ‘l || i 'I‘w"u‘“ﬂ““l" el |J\‘I|\Jl\'j\iﬂ‘“ Jq]“ ‘|IU,I &l !
/ !

If w ‘muu rw Wl

Disconnected Metres :2435 Time :00:55,02

1: Posizionarsi nella finestra dei grafici e premere il tasto DESTRO del mouse.
Selezionare il menu "Mostra Valori Min e Max Giro Selezionato (*=Filtrato)"
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TaaXTab ke sl | SR =l

By [1deal Time - 01:57.98

Lop|Lep Time [Spit1  [Spit2  [spit3  [spits |
5 015940 003098 003145 002778 00:29.19
6 O15e61 003068 0031.F 002791 00:28.6
7 O1ERED 003057 003138 00:27.68 00.2897
5 050900 003248 003263 002345 03345

9 15841 O0307Z 003145 00:27.32 002532
I 0155 20 00:30.55 00:31.26 102737 002302+

Show Min and Max values of the selected lap (*=<Filtered)
I q | Show session Min and Mazx values (*=Filkered)
I “

SpeedGPS

Y, !

Hide Min and Max values

1l
w| b “‘ {
wﬂl \ Nlii‘l l‘UJ‘

Measure

[
|
llu‘ |1 U
£
f H!‘H \'u

Align Firiist Line
“ll Clear Track Offset

Insert Lap ...

Blend ko previous lap
Remave all lap divisors
Force Lap Count divisor

00:31.86 00:37.86 00:42.86 00:48.86 :&4.86 01:00.86 01:06.86 01:12.86 01:18.86 01:24.86

Wi i | \ /
A il ‘Mp A R esra o | It 1.‘
’Il‘lf‘l"'\' ‘w“u’lhl‘ m J“MIHI‘I \”|le|‘“|v‘\” lﬂJ||‘H|\'U ‘ I\I .u.,ﬂ”n‘ﬂlulﬂ.l \1‘n'L-'U“ﬁ'u""ﬂ"\'\,\l ‘Ill‘ull\'ﬂl |
| |

Disconnected |Metres 2435 [Time :00:55,02

L'asterisco riportato sui valori RPM indica che € stato applicato il filtro (vedi Filtrare un canale). | valori riportati
sono reali, mentre il grafico potrebbe essere stato modificato dal filtro.

1: Per nascondere i Minimi e Massimi premere il tasto DESTRO del mouse e selezionare "Nascondi valori Min
e Max”.
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Come effettuare I'analisi approfondita di un canale nell’area compresa tra due cursori

Selezionare con il tasto sinistro del mouse il canale che si vuole modificare.

Cliccare sull'icona MISURA TRA DUE CURSORI.

TaaRKTAL N . A @S 4T P B

Click on the first point to measure |

B [1deal Time - 01:57.98 |
[CopCop Time [spitt_[spicz[spia [opn+ [Dmeer

B 01:5881 00:3068 00:31.37 00:27.91 00:28.¢ Front SUSEE"SiDn

7 015860 00:3057 00:31.38 00:27.68  00:28.9 fval1 ;34.0 100

5 050903 003248 003263 002945 03345 [;5% s

3 01:5841 003072 003145 00:27.32 00:28 8:
01:58.20 00:30.55 00:31.26 00:27.37 | 00:29.0:

Average 74.3
Delta Valus 65.7
Delta Time 00:00.33
Delta Meters 21

Derivate 198.90

10.0
00:03.86 00:04.86 00:04.86 00:04.86 00:05.86 00:05.86 00:06.86 00:06.86 00:06.86 00:07 86

< 01:59.40

f ‘ 1 ‘.‘ 1 | ! fﬁ i
A Vo, 1t T et
‘I.wfl\,u"ﬁ‘ A IIIpl‘ll‘I ‘M\I‘Juuh\“‘ldl“ |1‘wa” I‘I | |\|‘ﬁl|\|j \u\ “ll"ﬂll‘”‘hh‘l‘l"'llll.ﬂl -‘,u,,\ﬁ”\”.,\‘\f Wu \\n”LJﬂ‘LJnIU' l‘ﬁm‘fLrl‘.ﬂwu,uluﬂuuIL l, A

Disconnected |Metres :335 [Time :00:04.77 I

1: Col tasto SINISTRO del mouse cliccare sul PRIMO punto dell'area di grafico di cui si vuole il dettaglio.
2. Col tasto SINISTRO del mouse cliccare sul SECONDO punto dell'area di grafico di cui si vuole il dettaglio.

Si aprira una finestra che indica i valori di riferimento tra i due cursori posizionati.
E' possibile trascinare le frecce gialle per modificare interattivamente la porzione di grafico considerata.

3: Per terminare chiudere la finestra "MISURA".
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Come allineare i grafici di vari giri nella modalita comparativa

TraaRXTaAb KB w Ar e 4T R
1 06:27.39

2 020213
3 020062

4 | D457.44

5 |01:59.40 1
R

7 |0158€  Loadas Yelow
2 0509 LoadasRed
m:58.4 Load as Green

Remove Al
Remove Session

] “Il ‘ fl | f /) | / [‘
’h‘ Iu,ﬂ w\u'\.H\"u" |“',\|‘th;"#‘|!||\|‘|“||)‘ m”‘ i ‘IM'J ’H (‘w"““"'\”lfl"‘ | Iu' "U'lll‘\'l"”l'
II j

Disconnected Metres 0 Tirne: :00:00.00

1: Selezionare il giro che si vuole allineare con il tasto SINISTRO del mouse.
Pemere il tasto DESTRO del mouse per aprire il menu opzioni.

2: Dal menu opzioni selezionare la voce “Muovi Giro Selezionato (N, M, ESC per uscire)”.

Per avere una visione pit completa dei grafici, premere la BARRA SPAZIO sulla tastiera, il circuito e la barra
della sessione verranno nascosti.

TaaRKETAULEE K Ed 4T e
Scroll the selected lap <N>=Left <M>=Right <ESC>=Finish

Lol |

06.27.39

020219

02:00.82
04:57.44

Disconnected Metres 0 Time :00:00.00

Premere il tasto “N” sulla tastiera per spostare verso SINISTRA il grafico del giro selezionato.

67




e B R T FliE &8s 4 T F B

Scroll the selected lap <N>=Left <M>=Right <ESC>=Finish

1062739
2 (m20213
3 02008z
4 045744
5 |0159.40
IR
7 015860
g |0509.08
FREERY
10 |01 5820

1 01:27.41

Disconnected Mefres :0 Time :00:00.00

Premere il tasto “M” sulla tastiera per spostare verso DESTRA il grafico del giro selezionato.

TaaRKTULEBR u B il

Scroll the selected lap <N==Left <M>=Right <ESC>=Finish

1 0E:27.39
2 020219
3 020082
4 045744
8
&

01:59.40 1

7 OLEEE0  Load as Yellow
8 0m09.08 Load as Red
9 0541 Load as Green

10| OVS820 offget Selected Lap ( M,M,ESC to finish)
11|27 41 [TClear Laps Offset

Remove Al
Remove Session

Disconnected Metres :0 Time :00:00.00

1: Per annullare lo sfasamento del giro cliccare con il tasto DESTRO del mouse per richiamare il menu
opzioni.

2: Dal menu opzioni selezionare la voce “Annulla Sfasamento Giri".
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Come effettuare I'analisi approfondita di un canale nell’area compresa tra due cursori in
modalita comparativa

Cliccare sull'icona MISURA TRA DUE CURSORI.

Poa Tl e i S d& 4] 0B

Click on the first point to measure

1 |0B:27.39 g rs narz2 4
2 |0z0213 n Ar
127815 L.]
3 |0z0082
4 |D%E7.04
5 01:59.40 I* I | Yellow Red Green
£ 015881 ] al 1 é120.9 124.1 1218
W7 015860 = ' ez is44 1453 1490
8 |05:09.08 2 W
Average  159.8  160.5  160.1
01:58.41
Delta Yalue 335 21.2 272
Delta Time  00:07.94 00:07.94 |00:07.94

Delta Meters 345 348 346

Derivate 4.21 2,67 34z

ff

|
) I J
ATy il
,H frl.wl Ll 'I Wi"‘-'i m_f:-r'y

Disconnected Metres 11518 Time :00:29.51

1: Col tasto SINISTRO del mouse cliccare sul PRIMO punto di misura.

2: Col tasto SINISTRO del mouse cliccare sul SECONDO punto di misura.

3: Nella finestra che viene aperta si trova l'ingrandimento della porzione di giro compresa tra le due frecce.
4: E' possibile trascinare le frecce verdi per modificare interattivamente la porzione di grafico considerata.

44N TAS N w Ares 4 e

Click on the first point to measure

EIE
1 06:27.39
2 020219
3 |0z00E2
40474
5 015340 J i / ! Yellw Red Green
EREY:] i val 1 T
7 |oseso ‘ i \ iz less 1ees 2ot
B 050308 W
fverage (1567 1578 1571
3 M4
0 msa.2n Delta value 77.9  (75.4  79.3
1 [oar4 =l ; s} Delts Time | 00:06.69 | 00:06.69 000,69

Delta Meters 264 287 264

Defivate 11.83 11.25 11.54

Disconnected Metres 11318 Tirne: :00:29.31
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Come impostare la suddivisione dei valori di un canale in fasce colorate per la
rappresentazione sul circuito

TR TAL NS A e 4T e

‘Ideal Time : 01:57.98 Latitude Longitude Sat  Cog ®
Lap |Lap Time: ‘Spht 1 ‘Spht 2 ‘Spht 3 |Sp||l 4 ﬂ 4359.9028 1122.5295 08 2146
7 01:5BE0 00:3057 00:31.38 00:27.68 00:28.97
8 050308 00:3248 003263 00:29.45 033452 RPM 13353
9 016841 003072 00:31.45  00:27.32 00:28.92 ct

01:56.20 00:30.55 00:31.26 00:27.37 UEI:ZEI.UZJ
H 01:27.41  00:3380 -00:338 -00:33.8 0053 E1j

5 8101215
2 1H20

TRy
l Channels Setup

Show Flags

I add Sensor Group
Delete Group

VR (AR 1
\ (! ‘ ﬂ
‘ il Jal If|‘,f||n‘ J|||‘I‘|ﬁ|‘," 'W‘uu"l‘h‘l \” \IJu h\|‘||d".‘ lﬂ‘uﬂl |“| ﬁ

f1\ || ll! ‘Ilu"

‘1 'l \\.'|]‘| J| il |‘1 u|

\ \"I\,f“b‘
|,H lﬂ

|\|‘ I.J |I F\‘ In" "'u"’\ﬁl J " \I'\\|I |‘|Ju J

Disconnected Metres 11322 Time :00:29, 40

1: Cliccare col tasto SINISTRO del mouse per selezionare il canale.
Cliccare col tasto DESTRO del mouse per aprire il menu a tendina.

2: Dal menu a tendina selezionare la voce "Impostazione Canali".

=101 x]
Name |TPs | o | o |

Color I:l Change 10 20
1 | 20 30

Min Max E 30 40

¥ 0 100 40 50

i i 50 60
Visible v 60 70
Filter range (0=None) o 70 80
80 90
- 90 100
Auto range ||10
2 - of OK |

1: Le fasce di visualizzazione sono 10.

DigiRace-PRO propone automaticamente per ogni soglia un valore pari a 1 decimo del valore impostato come
massimo della scala. E' possibile inserire valori manualmente utilizzando solo la colonna di DESTRA, i valori
nella colonna di sinistra verranno inseriti in automatico.

ATTENZIONE: Il valore inserito non puo essere maggiore di quello successivo, si consiglia, per tanto, di
partire con le modifiche dal valore piu alto.

2: Premere "OK" per confermare le modifiche.
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Gli aggiornamenti al presente manuale sono disponibili sul sito www.starlane.com

Versione Manuale: DRPRO5_002
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e-mail: sales@starlane.com

www.starlane.com

/1



